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@l The ASG-EUPOS system started in testing form on the beginning of the
May 2008. The system gives the possibility of control the coordinates of the points located
in geodetic and cartographic resources. The geodetic and cartographic resources include
the coordinates of the geodetic networks and boundary points. The NAVGEO, POSGEO
and POSGEO D services of ASG-EUPOS system determinate in real ime or postproces-
sing mode the coordinates of points in geodetic frame ETRF89, xy2000, xy1992, xy1965
and normal heights. In this paper the results of investigations on the area of Boleslawiec
administration unit realized in the frame of diploma M.A. thesis in Insfitute of Geodesy and
Geoinformatics of Wroclaw University of Environmental and Life Sciences are presented.
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poczatkiem maja 2008 r. testo-
Zwo, a 2 czerwca oficjalnie Gtowny

Urzad Geodezji i Kartografii uru-
chomil wielofunkcyjny system precy-
zyjnego pozycjonowania na obszarze
Polski ASG-EUPOS. System umozli-
wia realizacje geodezyjnych pomiaréw
szczegolow terenowych w czasie rze-
czywistym z centymetrowg doktadno-
$cig przy uzyciu jednego tylko odbior-
nika GNSS (serwis NAWGEOQ). Pozwala
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TAB. 1. KALENDARZ POMIARU PUNKTOW

takze narealizacje osnéw geodezyjnych
z pomiar6éw statycznych i ich opracowa-
nie w trybie postprocessingu (serwisy
POZGEO i POZGEO D). Wielu potencjal-
nych odbiorcéw sceptycznie podchodzi
do ASG-EUPOS, zastanawiajac sie, czy
rzeczywiScie dziata i gwarantuje dekla-
rowane doktadnosci. Konieczne sg za-
tem testy, ktore pokaza jego rzeczywiste
mozliwosci.

W niniejszej pracy przedstawione zo-
staty wyniki weryfikacji parametrow
doktadnosciowych poszczegélnych ser-
wiséw ASG-EUPOS na terenie powiatu
bolestawieckiego. Pokazano takze mozli-
wosci wykorzystania systemu do kontro-
li zasobu geodezyj-
no-kartograficznego

Data Obiekt Obiekt Punkty w PODGIK. Testy zo-
Nowogrodziec | Osiecznica | kontrolowane | staly zrealizowane

28.05.2008 1 punki przez Instytut Geo-
T 3 punky dez!l i Gfeomforma-
- tyki Uniwersytetu

31.05.2008 6 punkiow Przyrodniczego we
01.06.2008 2 punkty 3 punkty Wroclawiu w ramach
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Artykut recenzowany: Kontrola zasobu geodezyjnego z wykorzystaniem
systemu ASG-EUPOS na przyktadzie powiatu bolestawieckiego

~UPOS
~G/A

NI=4 Testowe uruchomienie z poczgtkiem maja 2008 roku wielofunk-
cyjnego systemu precyzyjnego pozycjonowania na obszarze Polski ASG-EUPOS
dato mozliwose¢ wykorzystania go do kontroli wspotrzednych punkiéw zasobu geode-
zyjno-kartograficznego (osnowy szczegdtowej, pomiarowej i punkiéw granicznych).
Serwisy systemu ASG-EUPOS: NAWGEO, POZGEO i POZGEO D pozwalajg wyzna-
N czac w trybie czasu rzeczywistego lub postprocessingu wspétrzedne punktow w ukta-
= dzie ETRF89, xy2000, xy1992, xy1965 oraz wysokosci normalne. W artykule przedsta-
M wiono wyniki prac dyplomowych realizowanych w Instytucie Geodezji i Geoinformatyki
Uniwersytetu Przyrodniczego we Wroctawiu na obszarze powiatu bolestawieckiego.

prac dyplomowych. Raporty z tych prac
zostaly przestane do GUGIK, a takze do
PODGIK w Bolestawcu.

® POMIARY TERENOWE
Z WYKORZYSTANIEM ASG-EUPOS

Pomiary testowe (realizowane zgod-
nie z zalozeniami projektu wytycznych
technicznych G.1.12 ,Pomiary sateli-
tarne oparte na systemie precyzyjnego
pozycjonowania ASG-EUPOS”) prze-
prowadzono na przetomie maja i czerw-
ca 2008 r. (tab. 1). Podlegaly im punkty
osnowy szczeg6lowej i pomiarowej réw-
nomiernie rozmieszczone na obszarze
powiatu. Pomiary wykonane byly tech-
nikag statyczng (dane opracowano w try-
bie postprocessingu przy uzyciu serwisu
POZGEO i POZGEO D) oraz RTK (przy
uzyciu poprawek powierzchniowych
serwisu NAWGEO).

NAWGEO udostepnia sze$¢ réznych
rodzajéw poprawek w formacie RTCM
(powierzchniowe: RTCM 3.1 VRS,
RTCM 3.1 NET,RTCM 2.3 VRS, RTCM 2.3
FKP i z pojedynczej stacji: RTCM 2.3
i RTCM 3.1), ale specyfikacja odbiorni-
kéw RTK Trimble R8 uzytych do pomiaru
pozwolita na wykorzystanie tylko pieciu
(RTCM 3.1 VRS, RTCM 2.3 VRS, RTCM
2.3 FKP, RTCM 2.3, RTCM 3.1). Kazdy
punkt osnowy zostal pomierzony trzy-
krotnie dla wszystkich rodzajéw popra-
wek. Wspélrzedne wyznaczano w ukla-
dzie panistwowym 2000, a pomiar trwat
zaledwie 3 sekundy.

Do realizacji pomiaréw metoda sta-
tyczna zastosowano dwuczestotliwoscio-
wy odbiornik GPS Ashtech Z-XtremeTM
oraz antene ASH701975.01A wyposazo-
ng w talerz zmniejszajacy efekt wielo-
torowosci. Przyjeto jednogodzinne se-
sje pomiarowe z interwalem rejestracji
5 sekund, aby mozliwe byto opracowa-
nie wynikéw w trybie postprocessin-
gu z wykorzystaniem serwisu POZGEO



RYS. 1. ROZMIESZCZENIE PUNKTOW OSNOWY SZCZEGOtOWE)
POMIERZONYCH TECHNIKA STATYCZNA

L4}

o pkt obiekiu Osiecznica

# pkt obiekiu Nowogrodziec
'@ pki kontrolne
o cieki wodne
o drogi

27 kolej

[451.322.1064

([451.213.1014],

ra systemu $ciggnieto takze obserwacje
z fizycznych stacji ASG-EUPOS oraz sta-
N cji wirtualnych oferowanych w ramach
\ serwisu POZGEO D. Jako stacje fizycz-
\ ne wykorzystano punkty znajdujace sie
3 najblizej powiatu bolestawieckiego: Le-
A gnica (LEGN), Jelenia Géra (JLGR), Glo-
0 géw (GLOG) oraz Zary (ZARY). Przy gene-
~4 rowaniu danych zdefiniowano interwat
pomiarowy rowny 5 sekund. Wszystkie
punkty obliczono jako jedng sie¢ w na-
wigzaniu do powyzszych stacji (rys. 2),
g ktérych wspoélrzedne sg jednolite i uzna-
o ne za bezbledne. Wyréwnania dokona-
no za pomocg oprogramowania Leica Geo
Office. W celu uzyskania lepszego wyni-
ku z serwera sluzby IGS pobrano model
RAPID jonosfery oraz orbity przyblizo-
ne RAPID. Do programu zaimportowa-
no takze plik z katalogiem modeli abso-
lutnych zmian centréw fazowych anten
skalibrowanych wedlug IGS. Wektory
obliczono na podstawie kombinacji cze-

powiat
bolestawiecki

i POZGEO D. Ogétem przeprowadzono
pomiar na 15 punktach (rys. 1):

@4 punktach obiektu Nowogrodziec,

@2 punktach obiektu Osiecznica,

@9 punktach kontrolowanych roz-
mieszczonych na terenie powiatu bole-
stawieckiego.

® \WERYFIKACJA SERWISOW
POZGEO | POZGEO D
SYSTEMU ASG-EUPOS

Opracowanie zgromadzonych da-
nych w serwisie POZGEO i POZGEO D
poprzedzono przekonwertowaniem pli-
kéw obserwacyjnych z binarnego forma-
tu odbiornika do niezaleznego formatu
RINEX w wersji 2.1. Zapisywano tylko
pliki obserwacyjne satelitow GPS oraz
plik nawigacyjny. Obliczenia w serwi-
sach POZGEO i POZGEO D przeprowa-
dzono zgodnie z projektem wytycznych
technicznych G-1.12.

Aby skorzysta¢ z serwisu POZGEOQ,
zalogowano sie do zastrzezonej czesci
strony www.asgeupos.pl i przestano da-

ne obserwacyjne w for-
macie RINEX, definiu-
jac typ uzytej anteny.
Na serwer systemu wy-
stano obserwacje ze
wszystkich 15 mierzo-
nych punktéw. W obli-
czeniach wykorzystano
orbity przyblizone RA-
PID oraz zredukowano
obserwacje, postugu-
jac sie charakterystyka
centrum fazowego ante-
ny. System nie wyzna-
czyl wspélrzednych
4 punktéw (1 punkt
obiektu Osiecznica,
3 punkty kontrolowa-
ne). Z obliczen pozosta-
tych punktéw wygene-
rowat raporty.

W celu przeprowadze-
nia wlasnego wyréwna-
nia sieci i wyznaczenia
wspo6lrzednych z serwe-

RYS. 2. SZKIC SIECI GPS W WYROWNANIU
Z NAWIAZANIEM DO STACJI ASG-EUPOS
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" TAB. 2. ROZNICE WSPOtRZEDNYCH OBLICZONYCH | KATALOGOWYCH ny przez serwis POZGEO. Nato-
/A W UKLADZIE 1965 OBIEKTU NOWOGRODZIEC | OSIECZNICA miast punkty 1047 i 1046 r6znig

Obiekt Nr pkt | Wspétrzedne katalogowe | Obliczone przez POZGEO | Réznica wspéirzednych sie znacznie od wspélrzednych

(obliczone - katalogowe) |  katalogowych. Obliczone wsp6i-

x65 [m] y65 [m] x65 [m] y65 [m] Ax Ay m2D rzedne x65 tych punktéw odbie-

[em] | [cm] [cm] gaja od katalogowych o blisko

Nowogrodziec | 1075 | 5575133,86 | 3614246,29 | 5575133,854 | 3614246,422 | 06| 13,2 132| 3194 metry. Ewidentny btad

1076 | 557512092 | 3614021,86| 5575120959 | 3614021923| 39| 63 74| sruby jest spowodowany nie-

Sl 1047 | 5575133,86 | 3614108,81 | 5575130,887 | 3614108932| 2973| 12,2| 2975| Prawidiowym wyznaczeniem

= 1046 | 557512992 | 3614068,69 | 5575214939 3614068,777 | 94019 87| o4019| ‘epolrzednych Katalogowych.

Pl Osiecznica | 1015 | 5589428,51 | 361574738 5589428,439| 3615747489| 71| 109| 130 f;?vl;tgiﬁizsgvlvoa‘i 120351:;’;‘;
1021 | 558753596 | 3615454,18 _ _ _ _ _ -

analiz. Na pozostatych punk-

tach obiektéw Nowogrodziec
stotliwosci L1 1 L2 (zwanej L3 Iono-free),  zewnetrzny model jonosfery. Dla tropos- i Osiecznica btad potozenia (r6znicy od
wykorzystywanej przy wyznaczaniu dlu-  fery uzyto modelu Saastamoinena. Wy-  wspdlrzednych katalogowych) wynosi
gich wektoréw i eliminujacej btedy wy-  réwnanie punktéw z uzyciem stacji wir-  od 7,4 do 13,2 cm i miesci sie w podwoj-
nikle z wplywu jonosfery. Dla troposfery ~ tualnych w dalszej czesci pracy bedzie  nej wartosci §redniego btedu potozenia
postuzono sie modelem Saastamoinena.  nazywane rozwigzaniem VRS. punktéw I klasy, wedlug instrukcji O-1
Ze wszystkich 60 obliczanych wektoréw W przypadku obydwu wyznaczen  wynoszacego 10 cm. Wspobirzedne tych
niezaleznych w 2 przypadkach nie udalo ~ wspéirzednych (CORS i VRS w serwi-  punktéw zostaly przeliczone z uktadu
sie wyeliminowac nieoznaczonosci. Dlu-  sie POZGEO D) postuzono sig satelitami 1965 do uktadu 2000 za pomocg progra-
gosci obliczanych wektoréw miescily sie o elewacji wigkszej niz 10° i ukladem sa-  mu UNITRANS i punktéw dostosowania
w przedziale od 25 do 75 kilometréw, telitéw o granicznej wartoéci wspélczyn-  wyznaczonych w 2007 roku przez Insty-
a btedy od 0,2 do 5,5 mm. Po odrzuceniu  nika PDOP réwnej 6. Wynikiem obliczen  tut Geodezji i Geoinformatyki Uniwer-
czesci wektoréw (obserwacje odstajgce)  sg wspélrzedne BLh w systemie ETRS89  sytetu Przyrodniczego w ramach umo-
dokonano tacznego wyréwnania siecime-  oraz charakterystyka doktadnosciich wy-  wy zawartej ze Starostwem Powiatowym
todg najmniejszych kwadratéw. W dalszej ~ znaczenia podana w metrach. Byly one ~ w Bolestawcu.

czeéci wyniki tego opracowania bedg na-  podstawg do obliczenia wspéirzednych Z kolei punkty kontrolowane posiada-
zywane CORS (Continuously Operating  punktéw w obowigzujacych uktadach  jg katalogowe wspélrzedne w ukladzie
Reference Stations). prostokatnych ptaskich 19921 2000. Prze- 2000 wyznaczone metodg statyczng GPS

W celu kontroli systemu oraz uzyski- liczenia dokonano za pomocg programu  (zostaly wybrane sposréd punktéw do-
wanych doktadno$ci wyznaczono takze ~ TRANSPOL. W celu wyznaczenia wyso-  stosowania transformacji z uktadu pan-
wspolrzedne na podstawie trzech stacji  kosci normalnych wykorzystano program  stwowego 1965 na 2000), ktére przyje-
wirtualnych VRS (Virtual Reference Sta- ~ GEOIDA NIWELACYJNA 2001. to za wzorcowe. Na podstawie réznic
tion), ktére byly generowane dla kazde- Poniewaz istniata mozliwo$é btedu  wspoétrzednych katalogowych i obli-
go punktu osobno. Wyjatkiem sg obiek-  we wspéirzednych katalogowych obiek-  czonych wyznaczono bledy polozenia
ty Osiecznica i Nowogrodziec, ktére  téw Nowogrodziec i Osiecznica, uzyska-  punktéw w plaszczyznie dwuwymia-
potraktowano 1gcznie, generujac punk-  ne na tych punktach wspoétrzedne z ser-  rowej. Na tej podstawie mozna stwier-
ty dla calego obiektu. Stacje wirtualne  wisu POZGEO w ukladzie panstwowym  dzi¢, ze dokladnosci wszystkich punk-
znajdowaly sie w odleglosci okolo 4 kilo- 1965 poréwnano ze wspélrzednymi ka-  téw mieszczg sie w podwdéjnej wartosci
metréw od punktu obliczanego i tworzy-  talogowymi (tab. 2). Analiza ta ma poka-  bledu $redniego potozenia punktu osno-
1y tréjkat r6wnoramienny ze srodkiem  zaé przydatnos$é¢ pomiaru tych punktéw  wy III klasy.

w punkcie obliczanym. Za wysokoéci  wdalszej czesci opracowania. Punkt 1021 Rozwigzania CORS i VRS dawaly po-
stacji wirtualnych przyjeto wysokoéci  z Osiecznicy w ogéle nie zostal obliczo-  dobne do siebie wspéirzedne, ale blizsze
punktéw, dla ktérych zosta-

1y wygenerowane, zaokraglo- RYS. 3. DOKtADNOSC WYZNACZENIA POZYCJI 2D

ne do 1 metra. W sumie wyge- 14,0
nerowano obserwacje 33 stacji m,[em] BPOZGEO EMCORS VRS
wirtualnych o czasie obserwa- 120

¢ji dwukrotnie wiekszym niz
dtugos¢ sesji pomiarowych
przeprowadzonych w terenie.
Wspéirzedne kazdego punk-
tu obliczono na podstawie wy-
réwnania trzech wektorow.
Obliczenia wektoréw doko-
nano z obserwacji fazowych
prowadzonych na czestotliwo- 4.0
$ci L1 i L2, stosujac kombina-
cje liniowa L3. Ponownie wy- 2,01
korzystano orbity RAPID oraz

10,01

8,01

6,07

0,0+
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katalogowym niz POZGEO. Dokladno-
$ci rozwigzan z serwisu automatyczne-
go (rys. 3) wahaja sig w granicach od 0,7
do 14 centymetréw (Srednio 8,5 centy-
metra). Dokladnosci rozwigzan uzyska-
nych z wykorzystaniem stacji rzeczy-
wistych ksztattowaly sie na poziomie
bledéw pomiaréw i wynosity od 0,8
do 9 centymetréw. Podobne doktadno-
$ci uzyskano przy wykorzystaniu stacji
wirtualnych. Sredni poziom doktadno-
§ci rozwigzania poziomego w przypad-
ku POZGEO D, niezaleznie od metody
rozwigzania, wynosit 3,2 centymetra
(wszystkie warto$ci mieszczg sie w ble-
dzie polozenia osnowy III klasy). Najgor-
szy rezultat uzyskano na punkcie 1075,
ktéry ma najwieksze przysloniecie ho-
ryzontu, co skutkowato problemami w
rozwigzaniu nieoznaczonos$ci fazowej
— a w rezultacie pogorszylo wyznacze-
nie wspélrzednych.

Wartosci otrzymanych bledéw i do-
kladnosci zalezg miedzy innymi od
doktadnosci orbit satelitéw i modelu
jonosfery. W wyréwnaniu wlasnym i au-
tomatycznym postuzono sie¢ danymi or-
bit i jonosfery typu RAPID. Wykorzys-
tanie do wyréwnania danych PRECISE
pozwoli na zwigkszenie doktadnosci.

® \WERYFIKACJA
SERWISU NAWGEO
SYSTEMU ASG-EUPOS

Do pomiaru wspélrzednych w czasie
rzeczywistym uzyte zostaly odbiorniki
RTK Trimble R8 wypozyczone z GUGIK.
Jedynym powaznym ograniczeniem
podczas pomiaréw w systemie ASG-
EUPOS byt brak zasiggu sieci GSM. Bez
odpowiedniego zasiegu nie jest mozliwe
odbieranie poprawek wysytanych przez
centrum obliczeniowe, co w konsekwen-
¢ji nie pozwala na uzyskanie centyme-
trowej doktadnosci. Jednakze nie jest to
wada samego systemu. Z powodu bra-
ku zasiegu trzeba byto zredukowac licz-
be punktéw mierzonych technikg RTK
(rys. 4).

W wyniku pomiaru RTK na 9 punk-
tach osnowy geodezyjnej I1I klasy uzys-
kano tacznie 108 wyznaczen wspoirzed-
nych w ukladzie 2000, zar6wno przy
korzystaniu z poprawek powierzchnio-
wych, jak i z poprawek pojedynczej sta-
cji referencyjnej. Dla rozwigzania siecio-
wego uzyskano:

@27 wyznaczen pozycji dla poprawki
RTCM 3.1 VRS,

@ 24 wyznaczenia dla RTCM 2.3
VRS,

@21 wyznaczen dla RTCM 2.3 FKP.

Natomiast dla rozwigzania z pojedyn-
czej stacji referencyjnej uzyskano:

@18 wyznaczen pozycji dla popraw-
ki RTCM 2.3,

018 wyznaczen dla RTCM 3.1.

Pomiar pozwolil na okreslenie wsp61-
rzednych x, y w ukladzie 2000 oraz
wysokosci normalnych H. Oprécz tego
odbiornik automatycznie okresla pre-
cyzjg poziomg pomiaru my oraz pio-
nowa m,,.

Analizujac uzyskane wyniki (rys. 5
i 6), mozna zauwazy¢, ze wyznaczenie
pozycji technikg RTK z wykorzysta-
niem poprawek serwisu NAWGEO na-
stepuje z wysoka doktadnoscig rzedu
1-2 cm. Oczywiscie dokladno$¢ pozioma
jest wieksza od wysokosciowej. Wykre-
sy pokazuja, ze korzystanie z poprawek
powierzchniowych serwisu NAWGEO
zapewnia wiekszg doktadno$¢ wyzna-
czenia pozycji tréjwymiarowej niz ko-
rzystanie z poprawek z pojedynczej sta-
cji referencyjnej. Do tego najwigkszg
doktadnos¢ wyznaczenia pozycji daje
stosowanie poprawki RTCM 3.1.

Kontrole zasobu geodezyjnego z wyko-
rzystaniem techniki RTK GPS oraz serwi-
su NAWGEO systemu ASG-EUPOS prze-
prowadzono, poréwnujac wspolrzedne

H

RYS. 5. POROWNANIE SREDNIEGO BtEDU POtOZENIA POZIOMEGO m,
PUNKTU DLA WSZYSTKICH RODZAJOW POPRAWEK

[cm] MRTCM 3.1 VRS HRTCM 2.3 VRS HERTCM 2.3 FKP EIRTCM 2.3

¥
RYS. 4. ROZMIESZCZENIE PUNKTOW
OSNOWY SZCZEGOtOWEJ
POMIERZONYCH TECHNIKA RTK

+441.342.1004
4414331002

powiat
bolestawiecki

451..2]3.1014

#451.144.1005

451.321.21117
s 451.322.1064

451%322.10594°1-414.1162

katalogowe punktéw osnowy w ukta-
dzie 2000 uzyskane w drodze pomiaru
GPS metoda statyczng ze wspélirzedny-
mi w uktadzie 2000 otrzymanymi w wy-
niku pomiaru technikg RTK GPS (rys. 7)
oraz wsp6irzedne katalogowe uzyskane
w wyniku transformacji wsp6irzednych

RTCM 3.1

20

1,57

1,07

0,51

0,0+

RYS. 6. POROWNANIE SREDNIEGO BLEDU WYZNACZENIA WYSOKOSCIm, |

PUNKTU DLA WSZYSTKICH RODZAJOW POPRAWEK AN

[gg] BRTCM 3.1 VRS ERTCM 2.3 VRS HERTCM 2.3 FKP ERTCM 2.3

RTCM 3.1 e

30

2,5
2,01

1,51
1,04

0,57

0,0+
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" RYS. 7. ROZNICE WSPOtRZEDNYCH W UKtADZIE 2000 OTRZYMANE
Z METODY STATYCZNEJ | RTK

[cm] MRTCM 3.1 VRS HRTCM 2.3 VRS ERTCM 2.3 FKP EMRTCM 2.3 RTCM 3.1
#1200
7 150
10,0
5,01
o \Q(’J \va \QQ% f\>\<\ \0\b \00\> \ngl s*\\éQ
o o AT SR U s
b?)\ bi’)\ ; bi’)\ A bi’_)\ ; bi’) b(b} ; b(& b «\°
RYS. 8. DOKEADNOSC PRZEPROWADZONEJ WERYFIKACII
Y [cm] BMIRTCM 3.1 VRS ERTCM 2.3 VRS ERTCM 2.3 FKP BIRTCM 2.3 TIRTCM 3.1
20,0
i
\QQO) f],\\\/\ \O\b \ng‘ \QQ{L \53&
SO o S
B » oy @

z uktadu 1965 do 2000 ze wspéirzedny-
mi z pomiaru RTK GPS.

Po przeprowadzeniu weryfikacji wida¢,
ze tylko na punkcie 451.322.1064 (polo-
zonym w Nowogrodzcu) przy korzysta-
niu z poprawki w formacie RTCM 2.3
kryterium weryfikacji nie zostato spel-
nione, ale jest to przypadek jednostko-
wy. Na tym samym punkcie podczas ko-
rzystania z innych poprawek uzyskano
wyniki bardziej zadowalajace. Z rys. 8
wynika, ze na trzech punktach nie zo-
stalo spelnione kryterium weryfikacji
m, = 10 cm (451.213.1014, 451.321.21117
i 451.322.1064 — w ostatnim przypadku
obserwacja odstajgca). Pomiary wykona-
ne przy wykorzystaniu innych poprawek
réwniez nie sa bardzo doktadne i oscylu-
ja na poziomie d = 7 cm. Przy pozosta-
tych punktach wida¢, ze w przypadku
wszystkich poprawek uzyskano podob-
ne dokladnosci.

serwacje satelitarne, realizujac panstwo-
wy system odniesien przestrzennych.

Serwis automatycznych obliczen POZ-
GEO dziala szybko, czasem jednak zawo-
dzi, nie dajac zadnych rozwigzan oraz ko-
munikatu o przyczynie. Raporty serwisu
prezentujg wspolrzedne w panstwowych
uktadach prostokatnych oraz charaktery-
styke dokladnosci ich wyznaczenia. Przy
spelnieniu wszystkich kryteriow serwisu
POZGEQ oraz wytycznych G.1-12 system
nie osiggnal oczekiwanych dokladno-
$ci w ramach serwiséw postprocessin-
gu. Wiasciciel informuje o bledach na
poziomie 1 centymetra, a w przypadku
badanych punktéw na terenie powiatu
bolestawieckiego zaréwno bledy wyzna-
czenia, jak i doktadnosci w odniesieniu
do wspéirzednych katalogowych wyno-
sity érednio okoto 4 centymetréow. Ser-
wisy postprocessingu zapewniajgq wiec
doktadnosci wymagane dla zakladania
osnéw szczegdtowych poziomych II i I1I
klasy. Poniewaz jednak POZGEO dzia-
a na razie w wersji rozwojowej, nalezy
spodziewac sie poprawienia jego funk-
cjonowania. Testy prowadzono dla wersji
1.53, a aktualnie (wrzesieni 2008) dziata
juz wersja 1.59.

Serwis NAWGEO poprzez szeroki za-
kres formatéw poprawek powierzch-

e \WNIOSKI

ASG-EUPOS jest jednym z najbardziej
zaawansowanych systeméw wprowadzo-
nych ostatnio w Polsce. Wykonane bada-
nia i analizy pozwalaja stwierdzi¢, ze dzia-
a poprawnie w zakresie funkcjonowania
serwisu POZGEO, POZGEO D i NAWGEO.
Stacje systemu prowadza permanentne ob-
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niowych i z pojedynczej stacji pozwa-
la na realizacje pomiaréw geodezyjnych
w czasie rzeczywistym metodg RTK r6z-
norodnym sprzetem satelitarnym. Mozna
go zatem wykorzystywac do zaktadania
osnowy pomiarowej i pomiaréw sytu-
acyjno-wysokosciowych. Serwisy sys-
temu mozna takze stosowac¢ do kontroli
poprawnosci istniejgcego zasobu geode-
zyjno-kartograficznego oraz do kontroli
danych przyjmowanych do zasobu.
System ASG-EUPOS jest dobrym na-
rzedziem usprawniajgcym prace geode-
zyjne. Udostepnia uzytkownikowi wie-
le serwis6w z r6znymi mozliwosciami
doktadnosciowymi. Korzystanie z niego
nie sprawia probleméw. Dysponujac tyl-
ko jednym odbiornikiem GPS, uzytkow-
nik moze wykonaé pomiar satelitarny
w nawigzaniu do podstawowej osnowy
geodezyjnej, co przektada sig na doktad-
nosci prowadzonych prac geodezyjnych.
Nalezy jednak zaznaczy¢, ze z powodu
duzych przystonie¢ horyzontu system
nie zapewni zaktadanych doktadnosci
w zwartych obszarach lesnych i wyso-
kich zabudowaniach $rédmiejskich.

DR HAB. JAROStAW BOSY, PROF. UP,

MGR INZ. DOMINIK JAWOROWSKI,

MGR INZ. PAWEL KIJAK

| MGR INZ. TOMASZ KONIK

Instytut Geodezji i Geoinformatyki

Uniwersytet Przyrodniczy we Wroctawiu
RECENZENT: DR HAB. INZ. MARIUSZ FIGURSKI
profesor WAT, prodziekan ds. naukowych Wydziatu
Inzynierii Lgdowej i Geodezji WAT,

kierownik Zespotu Geomatyki Stosowanej

Podzigkowania

Realizacja prac byta mozliwa dzieki zyczliwosci i pomocy
naczelnika Wydziatu Geodezji, Katastru i Nieruchomosci
Jana Woltodzko oraz pracownikéw PODGIK

w Bolestawcu. Prace terenowe z wykorzystaniem serwisu
NAWGEO systemu ASG-EUPOS zostaty zrealizowane
odbiornikami Trimble R8 uzyczonymi przez Gtéwny Urzqd
Geodezji i Kartografii.
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