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@ \Wiekszos¢ miast na
$wiecie stoi obecnie
przed problemem za-
ttoczonych ulic. Roger
Longham w artykule

pt. Fighting Gridlock
with CarTel przedsto-
wia koncepcie i zasade
dziatania nowoczesne-
go systemu telema-

===8 iycznego Carlel stwo-

rzonego przez Sama Maddena i Hari
Baolakrishnana w laboratorium Informatyki

i Sztuczne] Inteligencii w Wielkiej Brytanii.
Technologia ta opiera sie na systemie GPS
oraz sieci komputeréw i mobilnych senso-
réw zamontowanych w kazdym samo-
chodzie i polqczonych za pomocg WiFi.
Taki komputer rejestruje predkos¢, droge,

a takze dane z urzqdzen zewnetrznych
mierzqcych hatas, zanieczyszczenie,
uszkodzenia nawierzchni itp. Wszyst-

kie te informacje przetwarzane sq przez
aplikacje ICEDB. Natomiast caty projekt
osadzony jest w portalu Google Maps,
gdzie uzytkownik moze réwniez korzy-
sta¢ z zapytan i analiz. Obecnie trwaijq
prace nad udoskonaleniem technologii, by
dostep do informacji o stanie drég oraz
przewidywaniu utrudnied w ruchu mozliwy
byt w czasie rzeczywistym. Préby wyko-
nane z wykorzystaniem 30 samochodéw
wyposazonych w komputery Carlela zbie-
rajgce dane o ruchu i stanie nawierzchni
ulic Bostonu okazaty sie owocne. Dlatego
amerykanski rzqd i konsorcjum wiodg-
cych firm przemystu samochodowego
VIIC podijety decyzje o powszechnym
wdrozeniu systemu do 2017 roku, poprzez
zamontowanie komputeréw w kazdym
pojezdzie poruszajqgcym sie po amerykan-
skich miastach. Publikacja przedstawia do-
ktadng koncepcie i architekiure systemu.

@ Hinrich Paulsen w tekscie Quad-cop-
ters - for DIY remote sensing przedsta-
wia najnowsze rozwiqzanie w dziedzinie
obrazowania powierzchni Ziemi z lotu
pfaka, o mianowicie sensory optyczne za-
montowane na mikrohelikopterach. Sq one
sterowane z Ziemi, zasilane bateriami lito-
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wo-jonowymi i mogqg pracowac zaréwno
wewnqtrz, jak i na zewngfrz budynkéw.
Technologia ta znajduje zasfosowanie nie
tylko do tworzenia orfoobrazéw, ale réw-
niez - jak dowiedziono tego na Wydziale
Fotogrametrii Uniwersytetu w Bonn - nu-
merycznych modeli pokrycia terenu. Za-
montowanie sensordw meteorologicznych
czy czujnikéw chemicznych rozszerza po-
le dziatania systemu w dziedzinach infra-
struktury czy ochrony $rodowiska.
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@ Dzieki sysfe-
mom informa-
tycznym i GIS
coraz tatwiejsze
staje sie wirtual-
ne przedstawie-
nie terenu. Ro$nie
tym samym liczba
porfali internefo-
wych oroz ogol-
nodosfepnych
boz geodonych Florion Fisher w artykule
Microsoft Virtual Earth przedstawia re-
zultat rozmowy z menedzerami oddziatu
Microsoft Virtual Earth na teren $rodko-
wowschodniej Europy z siedzibg w Mona-
chium. Oprécz typowych dla GIS zadan,
tokich jak przeszukiwanie i analizowanie
przestrzennych danych geograficzno-gos-
podarczych, Virtual Earth posiada mozli-
wosc komunikacii i wspdtpracy z telefona-
mi niestacjonarnymi. Jednak nowy produkt
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Microsoftu musi wcigz konkurowaé z istnie-

iacymi juz i niezwykle populamymi Goog-
le Maps, nie tylko aktualnoscig danych,
ale przede wszystkim ich doktadnosciq.
Dlatego Virtual Earth przygotowywata sie
przed Euro 2008 do tworzenia tréjwymia-
rowych modeli miast. | tak na przyktad do-
stepne sq szczegdtowe dane o infrastruk-
turze stadiondw w Austrii i Szwajcarii.
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@ Skonstruo-
wanie tachime-
tréw dledzqeych
lustro, tzw. Robo-
fic Total Stafion
[RTS], wprowadzi-
lo nowe podejs-
cie do problemu
automatyzacji
pomiaréw. Do tej
n— pory zastosowanie
Tak\ch rozwigzan posmdo’fo ograniczenia
w zakresie ciggtosci pomiaru szybko za-
chodzqeych zmian w potozeniu badanych
obiektéw. Naukowey z Narodowego Uni-
wersytetu Technicznego w Atenach podieli

prébe udoskonalenia tef szybko rozwija-
iqcej sie fechnologii. Profotyp RTS zostat
przetestowany podczas badania dyna-
micznie zmieniajqcych sie przemieszczen

i odchylen obiekiow inzynieryinych na
przyktadzie komina o wysokosci 150 m.
Kilkudniowy monitoring zmian w potoze-
niu pryzmatu umieszczonego na wierz-
chotku obiekiu byt mozliwy dzieki wysokiej
czestolliwosci i doktadnosci pomiaru. Bu-
dowe profotypu systemu i wyniki pomia-
row przedstawia Vassilis Gikas w artykule
Smart RTS.

@7 kolei autor kolejnej publikacji Henk
Key udowadnia, dlaczego tradycyine teo-
dolity czy tachimetry odchodzq do lamu-
sa. W artykule High-end Total stations
dokonano zestawienia wiekszosci najno-
woczesniejszych tachimetréw. Przeglad
uwzglednia takie parametry, jak: doktad-
no$¢, zasieg, dostepnosc trybu pomiaru
bezlustrowego, automatycznego $ledze-
nia zwierciadta, funkcji skanowania obiek-
fu, tatwosé obstugi, fransportu, wielkosé¢
czy fqcznoée bezprzewodowa.

@ Katastrofa mo-
stu na Missisipi
udowodnita, jak
wazny jest stan
nawierzchni i ciqg-
ty monitoring kon-
strukeji mostu. Juz
wiedy wykorzysfa-
no sysfem Street-
Mapper bazujqey
- na skaningu lase-
rowym do zbodamo przyczyn tragedi.

Z kolei zalanie Wielkiej Brytanii w 2007
roku przez wielkie deszcze wprowadzi-
to koniecznos¢ zastosowania obrazéw z
kamer wideo w ochronie przeciwpowo-
dziowej. Starzejqca sie infrasfrukiura jest
prawdziwym wyzwaniem dla inzynieréw,
bowiem nawet najlepsze konstrukcje i bu-
dowle z czasem sfajq sie niebezpiecz-

ne. Przyklad amerykanskich i brytyiskich
wiadz pokazuje, jokq wage rzqdy muszqg
przywigzywa¢ do tego problemu i jakie
srodki przeznacza¢ na rozwdj najdoktad-
niejszych i najszybszych metod badaw-
czych. Wiekszos¢ technologii opiera sie
na penetrujgcych systemach radarowych
[GPR], zamontowanych na pojazdach
Yotta DCL. GPR rejestrujq nie tylko stan na-
wierzchni, ale i jej grubos¢ z doktadnoscig
nawet 5 mm. O mefodach zapobiegania
katastrofom budowlanym przeczytamy

w raporcie .A. Smitha pt. Battling the bli-
ght of ageing highway infrastructure.
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