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Nowa technologia EVEREST
w odbiornikach
Pathfinder Pro XR

GPS Pathfinder Pro XR to inteligenine
i wszechstronne narzedzie firmy Trim-
ble do szybkiego zbhierania danych GIS
(przestrzennych i opisowych) oraz two-
rzenia map numerycznych w terenie.

w sktad systemu pomiarowego
wchodzi: jeden 8- lub 12-kanalowy
odbiornik GPS (L1 — kod C/A z wygta-
dzaniem nosnej), lekka antena, wstrza-
soodporny rejestrator TDC1 z oprogra-
mowaniem oraz wyjatkowy program
GPS/GIS Pathfinder Office. Program
ten umozliwia zdefiniowanie wtasnych
bibliotek kodéw z dowolnymi cecha-
mi i atrybutami. W potaczeniu z me-
chanizmami sprawdzania poprawnosci
zapisu ogranicza to mozliwos¢ wpro-
wadzenia niewlasciwych danych opi-
sowych. Dane pomiarowe zebrane
w terenie przez Pathfindera Pro XR
z wbudowana opcja Everest™,
w potaczeniu z poprawkami

roznicowymi z Pathfinder Com-

munity Base Station, umozli-

wiaja uzyskanie doktadnosci:

2-5 decymetréw w czasie rze-

czywistym i 1 decymetra po postpro-
cessingu. Everest ™ Multipath Rejec-
tion Technology jest dzisiaj najbardziej
zaawansowanym sposobem eliminowa-
nia wplywow efektu multipath (wielo-
torowosci). Zastosowanie tej techno-

logii zwigksza niezawodnos$é i efek-
tywnos$¢ pomiarow migdzy innymi
w sasiedztwie wy-
sokich budynkdw,

$cian kopalni od- BTl
krywkowych, 2 Trimble
drzew i innych po- &

wierzchni odbija-
jacych sygnaty sa-
telitarne.
Zastosowanie zaawan-
sowanych algorytmow
i specjalizowanych
uktadéow Maxwell™
eliminuje btedy wno-
szone przez odbicia
i zakldécenia (tzw. syg-
naty wielotorowe)
jeszcze . l

przed -

osta-
tecznym
wyznaczeniem
pseudoodlegtosci.
Zrédto: Impexgeo

Parametry podstawowe
Pathfinder Pro XR

8- lub 12-kanatowy L1 (kod C/A z fil-
trowanym pomiarem fazy, préb-
kowaniem réwnolegtym i wygta-
dzaniem nos$nej), rownolegte
Sledzenie satelitow, wybor ukta-
du wspotrzednych, mozliwosé
pracy w trybie Base lub Rover,
rejestrowanie danych w ze-
wnetrznym rejestratorze TDC1
lub TFC1 z mozliwoscig dota-
czenia dodatkowych urzadzen
pomiarowych, wejscie i wyjscie
RTCM, wyjscie NMEA.

Metoda i czas pomiaru Doktadnos¢ pomiaru
na punkcie
Autonomiczna (pom. nawig.) Horyzontalna — 100 m
DGPS (MCORR400): Horyzontalna lepsza niz
1 sek 75 cm+1 ppm
50 cm+1 ppm (EVEREST)
Wertykalna <1 m+2ppm
DGPS (RTCM):
1 sek <1im
DGPS
(z obliczeniami fazowymi):
5 min 30 cm+5 ppm
10 min 20 cm+5 ppm
20 min 10 cm+5 ppm




