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juz od dwéch lat. Krétko méwigc, udos-
tepnienie takiej funkciji szerokiej rzeszy
uzytkownikéw powinno by¢ stosunkowo
proste. To wazne w czasach, gdy zakté-
canie sygnatéw GNSS staje sie coraz

@ Mimo wysokich pensji
weigz trudno przyciqg-
nqé do tego zawodu
nowe talenty - czyta-
my w raporcie ,Survey-
ing Facing Workforce
Challange”. Przedsta-
wiono w nim rezulta-

ty ankiety dotyczqcej
zarobkéw w amerykan-
skiej branzy geodezyj-
nej. Wymko z niej, ze generalnie zamoz-
nosé tamtejszych geodetéw wyraznie
roénie. W 2015 r., gdy po raz pierwszy
czasopismo przeprowadzito to badanie,
tylko 11% ankietowanych zarabiato po-
wyzej 100 tys. dolaréw rocznie, a w tym
roku odsetek ten wynosi juz 21%. W cig-
gu 3 lat $rednie roczne zarobki wzrosty
2 70,4 tys. do 77,6 tys. dolaréw. Do tego
trzeba jeszcze doliczyé rézne dodatko-
we $wiadczenia coraz czeiciej fundowa-
ne przez pracodawce - np. kursy, ptatne
wakacje czy stuzbowy samochéd.

@Jak mozna sig przekonaé z lektury na-
szego najnowszego niezbednika sprzeto-
wego ,Drony dla geodety” (do pobrania
na Geoforum.pl), oferta bezzatogow-
céw do celéw geodezyjnych jest na tyle
szeroka, ze dla wielu geodetéw wybdr
optymalnego rozwigzania okaze sie

nie lada wyzwaniem. Pewnq pomocq

w tym zakresie moze by¢ seria artykutéw
+Evaluate Your UAV Needs”. W pierw-
szej czeéci skupiono sie na podstawowym
zagadnieniu: jaki typ platformy wybraé?
Duzy lub maty wirnikowiec, a moze pta-
towiec?

GPS World [czerwwc 2018]

oW artykule ,Where
Is 112" opisano proto-
typ technologii, ktéra
umozliwia generowa-
nie map prezentujqg-
cych prawdopodobien-
stwo lokalizacji zrédta
zaktécania sygnatéw
GNSS. W rozwigza-
niu tym szczegdlnie
ciekawe wydaie sig to,
ze bazuje ono na podzespotach NovA-
tel OEM 7, ktére dostepne sq na rynku
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powazniejszym zagrozeniem.

@ Pomiar po-
wierzchni po-
mieszczen biu-
rowych czy
mieszkalnych nie
jest wielkq filo-
zofig - w wielu
przypadkach wy-
starczy zwykta
miarka i znajo-
mos¢ wzordw ze
szkoty podstawowej. Gdy jednak pewna
dunska firma geodezyjna otrzymata zle-
cenie pomiaru pomieszczen w 13-pietro-
wym bloku, uznata, ze tradycyjne metody
bedq zbyt czasochtonne. Z drugiej strony
skanowanie laserowe réwniez nie bytoby
proste, bo wymagatoby tgczenia wielu
skanéw i pracochtonnego wyznaczania
wspotrzednych stanowisk. Ostatecznie
firma postanowita przetestowaé skaner
wykorzystujqcy algorytmy SLAM - taki
pomiar wymaga po prostu przejscia z po-
recznym instrumentem przez wszystkie
pomieszczenia, co w tym przypadku za-
jeto raptem pét godziny. Jak wypadta ta
technologia, mozna przeczytaé w artyku-
le ,SLAM an entire building”.

LiDAR Magazine [maj/czerwiec 2018]
e®Tematem nume-
ru sq rozwigza-
nia sensor fusion,
czylitgczgce
rézne technolo-
gie pomiarowe.
Dzi$ wielu geo-
detéw uwaza, ze
sq one skompliko-
wane w obstudze
k=1 i bardzo drogie.
Autorzy artykutu ,,Fusion of Sensor Da-
ta Advances Geospatial Technology”
podkreslajq jednak, ze wkrétce powin-
no sig to zmienié. Co ciekawe, przede
wszystkim za sprawgq... przemystu mo-
toryzacyjnego. W ostatnich latach tozy
on bowiem ogromne $rodki na rozwdj
autonomicznych pojazdéw, ktére potrze-
bujg nowatorskich sensoréw do pomiaru
otoczenia. Dzigki temu juz w niedalekiej
przysztoici réznego rodzaju mobilne
systemy kartowania powinny stac sig nie
tylko tansze, ale takze mniejsze i fatwiej-
sze w obstudze.

®Pod nieco mylgcym tytutem ,Charting
the Evolution of Riegl Sensors and Sys-

SENSOR
FUSION =

tems” znajdziemy ciekawe kalendarium
rozwoju skanowania laserowego, nie
tylko instrumentéw tej austriackiej mar-
ki. Wynika z niego, ze choé technologia
wydaie sie stosunkowo nowa, to mozna
uznaé, ze jej korzenie siegajq nawet lat
70. XX wieku. Co ciekawe, wtasnie pod-
czas tej dekady dr Johannes Riegl (zato-
zyciel Riegla) rozpoczat prace badaw-
cze nad Avalanche Pulse Generators,
urzqdzeniem, ktérego zasada dziata-
nia - mimo uptywu czasu - jest bardzo
podobna do wspétczesnych skaneréw
laserowych.

Civil Engineering Surveyor [czerwiec 2018]

o Wielu moze

sie wydawaé, ze
wspdtczesnie nie-
wolnictwo albo
nie wystepuije, al-
bo ogranicza sie
do prostytucji, wy-
muszonych mat-
zenstw czy handlu
organami, a jesli
gdzies sie zdarza,
to raczej w krajach stabo rozwinietych.
Nic bardziej mylnego - czytamy w ar-
tykule ,What is modern slavery?2”. Byty
policjant, a dzi§ detektyw Tony Dunkerley
jak z rekawa sypie przyktadami, ze z nie-
wolnictwem mamy do czynienia réwniez
w brytyjskiej branzy budowlanej. Zdarza-
ia sie tu nawet przypadki pracownikéw
wykorzystywanych przymusowo przez
kilkanascie lat.
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(oordlnutes [mu| 20]8]
@ Mimo dyna-
micznego roz-
woju technolo-
gii pomiarowych
w niektérych
przypadkach nic
nie zastqpi trady-
cyjnych rozwig-
zan, takich jak
choéby niwelacja
precyzyina. Fifscy
naukowcy posfanowﬂl jednak zbadaé,
czy i tu nie da sig wprowadzié automa-
tyzacji na szerszq skalg. Proponujqg oni
wykorzystaé 3 autonomiczne pojazdy
- na jednym znajdowatby sie niwelator,
a na dwéch pozostatych - fata inwaro-
wa. Co jednak intrygujgce, w tym drugim
przypadku to nie cztowiek trzymatby ta-
te, ale... zrobotyzowane ramig. Badacze
przewidujq, ze dzigki temu w jeden dzien
uda sie pomierzyé nawet 40 km ciggu.
Ze szczegdtami tego pomystu mozna
zapoznad sie w artykule ,Robotization
of precise levelling measurements”.
Opracowanie: Jerzy Krélikowski





