GEOSPRZET

LEICA

SMARIT

System Leica
SmartPole to roz-
wigzanie, ktére
tgczy mozliwosci
pomiarow ta-
chimetrem oraz
odbiornikiem GPS.
Sktada sie on bo-
wiem z trzech
elementow: ta-
chimetru Leica
TPS1200+, zin-
tegrowanego
odbiornika GPS
RTK Leica Smart-
Antenna ATX1230
zainstalowanego
na tyczce z pry-
zmatem 360° oraz
kontrolera RX1250.

P

tyczce kontroler Leica RX1250. Rejestrator
wyposazony jest w radiomodem do stero-
wania tachimetrem, modem GSM do 1a-

latformg umozliwiajaca réwnole-
gle wykorzystanie obydwu instru-

czenia sig ze stacjg bazowg GPS i pobie-
rania korekt RTK oraz w tacze Bluetooth, |

dzieki ktéremu bezprzewodowo komuni-
kuje sie ze SmartAntenng. Pomiary i ob-
liczenia prowadzone sg za pomoca opro-

ment6w jest zamontowany takze na |

Konfiguracja TPS1200+ TR TCP TCRA TCRP
PinPoint 100/300 s
Imotoryzowany - - s s s s s
Automatic Target Recognition - - - s s s s
PowerSearch s s
Diody do tyczenia 0 0 0 s s s s

| [dalny kontroler 0 0 0 0 0 0 0

- - brak; s - standard; o - opcjo; TC - podstawowy; TCR - bezlustrowy; TCRM - bezlustrowy zmotor.; TCA - zmotor. ze wspo-
maganiem celowanio; TCP - zmotor. ze wspomaganiem celowania i wyszukiwaniem lustra; TCRA - bezlustrowy zmo-
tor. ze wspomaganiem celowania; TCRP - bezlustrowy zmotor. ze wspomaganiem celowania i wyszukiwaniem lustra
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Odbiornik GPS RTK Leica SmartAntenna ATX1230 GG

Sledzone sygnaty

[1/12 taza, kod C/Ai P;
GLONASS; WAAS/EGNOS

GEOSPRZET

nym etapie prac sprzet nie
musi byé umiejscowio-
ny na punkcie o znanych

Liczba kanatow

wspblrzednych ani zorien-

towany.

(zgstotliwos¢ okreslania pozycji [Hz] do20 : . |
T — S Mozna wigc rozpoczaé
(zas inicjalizacji [s] start zimny/ciepty/reinicjalizacja 30/20/8 pomiar - inicjalizujemy
Doktadnos¢ wyznaczania pozycji/wysokosci odbiornik GPS, taczac sig
statyczna [mm + ppm] 5+0,5/10+0,5 ze stacja bazowa, a takze
RTK fmm + ppm] 10+1/20+1 nacelowujemy tachimetr
Standardowe porty wejscia-wyjscia zasilanie, Bluetooth na pryzmat tak, by sledzit
Pamiec wewngtrzna/karty pamigci (rodzaj) [MB] brak cel. Pikiety mierzymy ta-

Zoawansowane funkcje pomiarowe

SmartTrack, SmartCheck

chimetrem, a tam, gdzie

Tasilanie

Li-lon

nie ma widocznosci, wy-

(zas pracy [h]

korzystujemy SmartAn-

Kontroler Leica RX1250

tenne i technologie GPS.
W tej konfiguracji po kaz-
dorazowej utracie kontak-
tu tachimetru z lustrem

nalezy go ustawic na cel

Procesor Intel PXA 270 XScale 520 MHz
Karty pamieci CF do16GB
System operacyjny Windows CE

za pomocy tzw. joysticka

na kontrolerze. Wszystkie
obserwacje zapisywane sg

w rejestratorze w jednej

Ekran dotykowy, 1/4VIGA, kolorowy, podswietlany,
alfanumeryczna klowiatura QWERTY

Porty Bluetooth

(zas pracy na bateriach wewnefrznych 30h

bazie danych. Aplikacja
SmartWorx pozwala wy-

gramowania SmartWorx. Jest to aplikacja,
dzieki ktdrej geodeta obstuguje réwnole-
gle pomiary klasyczne i satelitarne, a wy-
niki zapisane w jednej bazie danych moze
od reki w terenie wykorzysta¢ do ewentu-
alnych obliczen.

Co wiec potrafi system SmartPole i jak
mozna nim pracowac? Trzeba zaznaczy¢,
ze SmartPole zostal stworzony z myslg
o pracy jednoosobowej, a wigc wszyst-
kie dzialania odbywac sie bedg od strony
tyczki. W zestawie bedzie zmotoryzowany
tachimetr Leica TPS1200+ §ledzacy lustro
oznaczony symbolami TC(R)A (z funk-
cja wspomagania celowania) lub TC(R)P
(z funkcja PowerSearch wyszukiwania
pryzmatu — patrz tabelka na s. 13).
O miar sytuacyjno-wysokos$cio-

wy w terenie $rednio zurbani-
zowanym. Okazuje sig jednak, ze punkty
osnowy znajduja sie dos¢ daleko od glow-
nego obiektu terenowego. W klasycznym
podejsciu nalezatoby pomierzy¢ krot-
ki poligon wokél obiektu. Ale przeciez
posiadamy SmartPole ze zmotoryzo-
wanym tachimetrem (TCA lub TCRA)
z serwomotorami (ale tylko z funkcjg
automatycznego rozpoznawania celu —
po zgrubnym nacelowaniu na pryzmat
sprzet precyzyjnie ustawia si¢ na jego
srodek). Na tyczce zamontowane sg: od-
biornik GPS RTK SmartAntenna, kon-
troler zradiomodemem i modemem GSM
oraz pryzmat 360°. Tachimetr ustawia-
my w dowolnym miejscu. Na tym wstep-

pcja 1. Do wykonania jest po-
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biera¢ sprzet, ktéry w da-
nej chwili rejestruje dane. Jesli chcemy
obstugiwa¢ tachimetr, na kolorowym
ekranie kontrolera pojawia sig uktad
menu identyczny z tym w total station
wraz ze wszystkimi funkcjami oblicze-
niowymi. Gdy przelaczymy sie na pra-
ce z GPS, ukaze sig struktura programu
z systemu SmartRover. Dzigki temu ope-
rator tylko raz uczy sie obstugi konkret-
nego sprzetu.

W najbardziej dogodnym momencie
wyznaczamy wspélrzedne stanowiska
TPS1200+, korzystajac z wciecia wstecz
na punkty zmierzone SmartAntenng.
Nastepnie tachimetr orientujemy na do-
wolny punkt o znanych wspétrzednych,
a szystkie wczesniej pomierzone punkty
zostajg automatycznie przeliczone.

Najwazniejsze jest to, ze stosujac
SmartPole, nie jesteSmy ograniczeni
dostepnoscia osnowy, nie musimy wy-
znaczac¢ wspéirzednych bagnetéw lub
lokalnego ciggu pomiarowego, a stano-
wisko tachimetru moze by¢ wszedzie.

opcji 2. posiadamy lepszy

tachimetr (TCP lub TCRP),

nie tylko z mozliwoscia $le-
dzenia lustra, ale rowniez ze zdolnoscig
jego automatycznego wyszukiwania po
utracie kontaktu (funkcja PowerSearch).
Reszta sktadnikow SmartPole jest taka
sama. Tym razem zal6zmy troche gorsze
warunki, bo np. nie bedziemy w stanie
wyznaczy¢ pozycji tachimetru za pomo-
ca wcigcia — budynki uniemozliwig ta-
ki dob6r punktéw, by ich geometria za-

pewniata zadang doktadnos¢ obliczonych
wspolrzednych stanowiska. Ale nie mar-
twmy sie, bo i na to jest sposéb.
Ustawiamy znéw tachimetr w dowolnym
miejscu. Przed rozpoczeciem pomiaru sy-
tuacyjnego przekladamy odbiornik Smart-
-Antenna z tyczki na tachimetr i powstaje
w ten sposéb znane rozwigzanie SmartSta-
tion — tachimetr zintegrowany z GPS. Za jego
pomocg wyznaczamy koordynaty stanowi-
ska, montujemy z powrotem GPS na tyczce
irozpoczynamy ,.zdejmowanie” szczeg6low,
nie zapominajac, by przed zakonczeniem
prac zorientowa¢ tachimetr. W tej konfigu-
racji postugiwanie sie SmartPolem bedzie
znacznie wygodniejsze, bo w momencie, gdy
tachimetr straci pryzmat z pola widzenia,
rozpocznie jego wyszukiwanie bez jakiej-

kolwiek ingerencji operatora.
N nie informatycznej Leiki. Kon-
troler RX1250 korzysta z sys-
temu operacyjnego Windows CE. I cho¢
Leica stosunkowo niedawno zrezygno-
wata ze swojej firmowej platformy i prze-
szta na powszechne ,okienka”, to jednak
wyglad oprogramowania pomiarowego
pozostal praktycznie bez zmian. Tylko
na pierwszym ekranie zauwazy¢ moz-
na ikony rodem z ,windy”. Nowoscig jest
oprogramowanie obliczeniowo-pomia-
rowe SmartWorx. Narzedzie to pozwa-
la obslugiwaé¢ naprzemiennie dwa sys-
temy: tachimetryczny i GPS. Stworzono
je takze z mysla o integracji obserwacji
klasycznych i satelitarnych w jednej ba-
zie danych. Oferuje pelny zestaw roz-
wigzan do prowadzenia prac w terenie.
Z interesujacych funkcji sa: pomiar i ob-
liczenia objeto$ci mas ziemnych, tyczenie
DTM, pakiet funkcji do prac drogowych,
wys$wietlanie pomiaréw na mapie, obli-
czenia COGO, monitoring, linia/ptaszczy-
zna referencyjna, skanowanie. Na uwage
zastuguje jednak bardzo rozbudowane na-
rzedzie do eksportu/importu danych. Mo-
wa tutaj o duzej liczbie formatéw obstugi-
wanych przez SmartWorx (wraz z ASCII),
ale r6wniez o mozliwosci definiowania
w oprogramowaniu biurowym Leica Geo
Office spersonalizowanych raportéw ge-
nerowanych przez instrumenty pomiaro-
we. Uzytkownik jest w stanie umiescic¢
w pliku tekstowym raportu przerézne in-
formacje zbierane przez tachimetr. W ten
sposéb zawsze po zakonczeniu pomiaru
bedzie mozna automatycznie stworzy¢
przejrzysty dziennik obserwacyjny bez
uzywania diugopisu czy otéwka. Ceny
zestawOw SmartPole rozpoczynaja sie od

80 000 zt

a koniec troche wiecej o stro-
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