GEOSPRZET

LEICA SMARTPOL

System Leica SmartPole to rozwigzanie, ktére taczy mozliwosci
pomiaréw tachimetrem oraz odbiornikiem GPS. Sktada sie on bo-
wiem z trzech elementéw: tachimetru Leica TPS1200, zintegrowa-
nego odbiornika GPS RTK Leica SmartAntenna ATX1230 zainsta-
lowanego na tyczce z pryzmatem 360° oraz kontrolera RX1250.
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gle wykorzystanie obydwu instru-
ment6w jest zamontowany takze na
tyczce kontroler Leica RX1250. Rejestra-
tor wyposazony jest w radiomodem do
sterowania tachimetrem, modem GSM do
taczenia sie ze stacjg bazowa GPS i pobie-
rania korekt RTK oraz w tgcze Bluetooth,
dzigki ktéremu bezprzewodowo komuni-
kuje sig ze SmartAntenng. Pomiary i ob-
liczenia prowadzone sg za pomoca opro-
gramowania SmartWorx. Jest to aplikacja,
dzieki ktorej geodeta obstuguje réwnole-
gle pomiary klasyczne i satelitarne, a wy-
niki zapisane w jednej bazie danych moze
od reki w terenie wykorzysta¢ do ewentu-
alnych obliczen.
Co wiec potrafi system SmartPole
i jak mozna nim pracowac? Trzeba za-
znaczy¢, ze SmartPole zostal stworzony
z my$la o pracy jednoosobowej, a wiec
wszystkie dziatania odbywac sie bedg od
strony tyczki. W zestawie bedzie zmo-
toryzowany tachimetr Leica TPS 1200
sledzacy lustro oznaczony symbolami
TC(R)A (z funkcjg wspomagania celowa-
nia) lub TC(R)P (z funkcja PowerSearch
wyszukiwania pryzmatu — patrz tabelka
na s. obok).

P latformg umozliwiajgcg réwnole-

pcja 1. Do wykonania jest po-
miar sytuacyjno-
RALL Gt Al Model tachimetru

- po zgrubnym nacelowaniu na pryzmat
sprzet precyzyjnie ustawia sie na jego
srodek). Na tyczce zamontowane sg: od-
biornik GPS RTK SmartAntenna, kon-
troler zradiomodemem i modemem GSM
oraz pryzmat 360°. Tachimetr ustawiamy
w dowolnym miejscu. Na tym wstepnym
etapie prac sprzet nie musi by¢ umiejsco-
wiony na punkcie o znanych wspétrzed-
nych ani zorientowany.

Mozna wiec rozpocza¢ pomiar — ini-
cjalizujemy odbiornik GPS, laczac sie ze
stacja bazowa, a takze nacelowujemy ta-
chimetr na pryzmat tak, by sledzit cel.
Pikiety mierzymy tachimetrem, a tam,
gdzie nie ma widocznoéci, wykorzystu-
jemy SmartAntenne i technologie GPS.
W tej konfiguracji po kazdorazowej utra-
cie kontaktu tachimetru z lustrem na-
lezy go ustawic na cel za pomoca tzw.
joysticka na kontrolerze. Wszystkie ob-
serwacje zapisywane sg w rejestratorze
w jednej bazie danych. Aplikacja Smart-
Worx pozwala wybieraé sprzet, kté-
ry w danej chwili rejestruje dane. Jesli
chcemy obslugiwaé tachimetr, na kolo-
rowym ekranie kontrolera pojawia sie
uktad menu identyczny z tym w total
station wraz ze wszystkimi funkcjami
obliczeniowymi. Gdy przelgczymy sig
na prace z GPS, ukaze sig struktura pro-
gramu z systemu SmartRover. Dzigki te-
mu operator tylko raz uczy sie obstugi
konkretnego sprzetu.

TPS1201

W najbardziej dogodnym momencie
wyznaczamy wspolrzedne stanowiska
TPS 1200, korzystajac z wciecia wstecz
na punkty zmierzone SmartAntenng.
Nastepnie tachimetr orientujemy na do-
wolny punkt o znanych wspéirzednych,
a szystkie wczesniej pomierzone punkty
zostajg automatycznie przeliczone.

Najwazniejsze jest to, ze stosujac
SmartPole, nie jesteSmy ograniczeni
dostepnoscig osnowy, nie musimy wy-
znaczaé wsp6irzednych bagnetéw lub
lokalnego ciggu pomiarowego, a stano-
wisko tachimetru moze by¢ wszedzie.

opcji 2. posiadamy lepszy
tachimetr (TCP lub TCRP),
nie tylko z mozliwoscig §le-
dzenia lustra, ale réwniez ze zdolnoscia
jego automatycznego wyszukiwania po
utracie kontaktu (funkcja PowerSearch).
Reszta sktadnikéw SmartPole jest taka
sama. Tym razem zal6zmy troche gorsze
warunki, bo np. nie bedziemy w stanie
wyznaczy¢ pozycji tachimetru za pomo-
ca wciecia — budynki uniemozliwia taki
dobér punktéw, by ich geometria zapew-
niata zgdang dokladno$é obliczonych
wsp6lrzednych stanowiska. Ale nie mar-
twmy sie, bo i na to jest sposéb.
Ustawiamy znéw tachimetr w do-
wolnym miejscu. Przed rozpoczeciem
pomiaru sytuacyjnego przekladamy
odbiornik SmartAntenna z tyczki na ta-
chimetr i powstaje w ten sposéb znane
rozwigzanie SmartStation — tachimetr
zintegrowany z GPS. Za jego pomoca
wyznaczamy koordynaty stanowiska,
montujemy z powrotem GPS na tyczce
irozpoczynamy ,zdejmowanie” szcze-

TPS1202 TPS1203 TPS1205

w terenie $rednio zurba-

nizowanym. Okazuje sie

jednak, ze punkty osno-

wy znajduja sie doé¢ dale-

ko od gléwnego obiektu te-

Doktadno$¢ pomiaru kata 17/3c¢ 2"/6¢ 37/« 57/15¢¢
Najmniejsza wyswietlana jednostka 17/2c

Luneta - powiekszenie/$rednica 30x/40 mm

Minimalna ogniskowa 1,5m

Doktadno$¢ pomiaru odlegtosci z lustrem 2 mm + 2 ppm

renowego. W klasycznym

Doktadno$¢ pomiaru odlegtosci bez lustra

3 mm + 2 ppm do 500 m, 5 mm + 2 ppm powyzej 500 m

podejsciu nalezaloby po-
mierzy¢ krétki poligon wo-

Maks. zasieg przy jednym lustrze

3500 m

kot obiektu. Ale przeciez

Maks. zasieg pomiaru bez lustra

PinPoint R1OO - 170 m, PinPoint R300 - 500 m

posiadamy SmartPole ze

Czas pomiaru w frybie doktadnym

1,5s

zmotoryzowanym tachi-

Czas pomiaru w frybie trackingu

0155

metrem (TCA lub TCRA)

Rozmiar ekranu

320 x 240 pikseli

z serwomotorami (ale tyl-

ko z funkcjg automatycz-

nego rozpoznawania celu

48 (GEODETA

Klawiatura 12 klawiszy funkcyinych, 12 klawiszy alfanumerycznych
Pojemno$¢ pamieci 32-256 MB

Karta pamieci CompactiFlash

Oprogramowanie w polskiej wersji jgzykowej tak

Aktualizacja oprogramowania fabrycznego tak
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Formaty wymiany danych

DXF, ASCII, GSI8, GSI16, uzytkownika




Konfiguracja TPS 1200 TC

TCR TCRM

TCA TCP TCRA TCRP

PinPoint 100/300 - s s s s
Zmotoryzowany s s s s s
Automatic Target Recognition S S S S
PowerSearch s s
Diody do tyczenia o o o s s s s
Zdalny kontroler o o o o o o o

- - brak; s - standard; o - opcja; TC - podstawowy; TCR - bezlustrowy; TCRM - bezlusfro-
wy zmotor.; TCA - zmotor. ze wspomaganiem celowania; TCP - zmotor. ze wspomaganiem
celowania i wyszukiwaniem lustra; TCRA - bezlustrowy zmotor. ze wspomaganiem celo-
wania; TCRP - bezlustrowy zmotor. ze wspomaganiem celowania i wyszukiwaniem lustra

gbl6w, nie zapominajac, by przed za-
konczeniem prac zorientowaé tachi-
metr. W tej konfiguracji postugiwanie
sig SmartPolem bedzie znacznie wygod-
niejsze, bo w momencie, gdy tachimetr
straci pryzmat z pola widzenia, rozpocz-
nie jego wyszukiwanie bez jakiejkolwiek

ingerencji operatora.
I\I informatycznej Leiki. Kontro-
ler RX120 korzysta z systemu
operacyjnego Windows CE. I cho¢ Le-
ica stosunkowo niedawno zrezygnowa-
la ze swojej firmowej platformy i prze-
szta na powszechne ,,okienka”, to jednak
wyglad oprogramowania pomiarowego
pozostatl praktycznie bez zmian. Tylko
na pierwszym ekranie zauwazy¢ mozna
ikony rodem z ,windy”. Nowoscig jest
oprogramowanie obliczeniowo-pomia-
rowe SmartWorx. Narzedzie to pozwala
obstugiwaé¢ naprzemiennie dwa syste-
my: tachimetryczny i GPS. Stworzono
je takze z my$lg o integracji obserwacji
klasycznych i satelitarnych w jednej ba-
zie danych. Oferuje pelny zestaw roz-
wigzan do prowadzenia prac w terenie.
Z ciekawszych funkcji mozna wy-
mieni¢ pomiar i obliczenia objetosci
mas ziemnych, tyczenie DTM, pakiet
funkcji do prac drogowych, wyswie-
tlanie pomiaréw na mapie, obliczenia
COGO, monitoring, linia/plaszczyzna
referencyjna, skanowanie. Na uwage
zastuguje jednak bardzo rozbudowa-
ne narzedzie do eksportu/importu da-
nych. Mowa tutaj o duzej liczbie forma-
téw obstugiwanych przez SmartWorx
(wraz z ASCII), ale réwniez o mozli-
woéci definiowania w oprogramowa-
niu biurowym Leica Geo Office sperso-
nalizowanych raportéw generowanych
przez instrumenty pomiarowe. Uzyt-

a koniec troche wiecej o stronie

Odbiornik GPS RTK Leica SmartAntenna ATX1230 GG

Sledzone sygnaty 1/12 faza, kod C/A i P;
GLONASS; WAAS/EGNOS
liczba kanatéw 72
Czestotliwosé okreslania pozyciji [Hz] do 20
Czas inicjalizacii [s] start zimny/ciepty/reinicjalizacja 30/20/8
Dokfadno$¢ wyznaczania pozycji/wysokosci
statyczna [mm + ppm] 5+0,5/10+0,5
RTK [mm + ppm] 10+ 1/20 + 1
Standardowe porty wejcia-wyjscia zasilanie, Bluefooth
Pamie¢ wewnetrzna,/karty pamieci (rodzaj) [MB] brak
Zaawansowane funkcje pomiarowe SmariTrack, SmartCheck
Zasilanie Li-lon
Czas pracy [h] 5

Kontroler Leica RX1250

Procesor Intel PXA 270 XScale 520 MHz
Karty pamieci CF do 1 GB
System operacyjny Windows CE

Ekran dotykowy, 1/4 VGA, kolorowy, podéwietlany,
alfanumeryczna klawiatura QWERTY

Porty Bluetooth

Czas pracy na bateriach wewnetrznych 30h

kownik jest w stanie umiesci¢ w pli-
ku tekstowym raportu przerézne infor-
macje zbierane przez tachimetr. W ten
sposéb zawsze po zakonczeniu pomia-
ru bedzie mozna automatycznie stwo-
rzy¢ przejrzysty dziennik obserwacyj-
ny bez uzywania dtugopisu czy oléwka.

Ceny zestawéw SmartPole rozpoczy-
najg sie od 80 000 zt |
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