GEOCZYTEINIA

z kazdego dnia przedstawit w artyku-
le pt. ,Rabbit Proof Fence” Guy Kirby,
jeden z uczestnikéw.

ne zastosowania inzynierskie znalazia
logika wielowartoéciowa. W generali-
zacji numerycznego modelu terenu ko-
rzystanie z niej wydaje sie szczegdlnie
trafne i efektywne, czego dowodzi autor
W swej pracy.

WYBIORCZY

@ Tomasz Opach,
doktorant z Kate-
dry Kartografii Uni-
wersytetu Warszaw-
skiego, w artykule pt.
,Z problematyki wy-
korzystania animacji
w kartografi” przed-
stawia zagadnienie
animacji map. Pierw-
sze ,ruchome mapy”
opracowano prawdo-
podobnie w latach 30. ubieglego wieku
w Stanach Zjednoczonych i zastosowa-
no do tego technike filmowq. Pierwsze
udokumentowane animacje wyszty ze
studia Walta Disneya. Jednq z nich byta
potminutowa sekwencja z 1940 1. przed-
stawiajgca zdobycie Warszawy przez
armie niemieckqg w 1939 r. W poczat-
kowym okresie rozwoju animacji map,
trwajqcym do korica lat 50., korzystano
tylko z tej, niezwykle drogiej technolo-
gii. Autor przypomina nastepnie kolejne
efapy ,0zywiania map”, dochodzgc do
wspotczesnych fechnik komputerowych
(zwanych wizualizacjami) i ich licznych
zastosowan.
@ Dr Robert Olszewski z Zaktadu Kar-
tografii Politechniki Warszawskiej
w artykule , Systemy wnioskowania
rozmytego (FIS) jako narzedzie nie-
liniowej generalizacji numerycznego
modelu terenu” porusza trudny problem
generalizacji danych przestrzennych. Au-
tor proponuje wykorzystywanie systemu
whioskowania rozmytego dla otrzyma-
nia poprawnego modelu kartograficz-
nego. logika dwuwartosciowa (klasycz-
na) siega czaséw Arystotelesa i operuje
prostymi pojecami: prawda i fatsz (czyli
,0" lub 1" ze zbioru {0,1}). Logika rozmy-
to, ktdrg w latach 70. ub. wieku stworzyt
Amerykanin Loffi Asker Zadeh, pomiedzy
,zero" a ,jedynke” wprowadza wartosci
posrednie. Kiedy do opisania jest stan,
w ktérym mamy do czynienia z wieloma
niejednoznacznymi, a czasami sprzecz-
nymi kryteriami, filozofia zero-jedynkowa
nie wystarcza. Dlatego na $wiecie licz-
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@ W Kopenha-
dze przepro-
wadzono testy
systemu, kiéry
wykorzystywat-
by technologie
GPS do nalicza-
nia optat od sa-
mochodéw poru-
szajqcych sie po
aglomeracji miej-
skiej. Pobieranie
opfat drogowych za jazde po zattoczo-
nych centrach miast moze przyczyni¢ sie
do zmniejszenia natezenia ruchu i korkéw
ulicznych. W eksperymencie trwajgeym
ponad dwa lata za pomocg odbiornikéw
nawigacyinych badano lokalizacje 500
testowych pojazdéw. Co sekunde reje-
strowano pofozenie samochodéw, czas,
liczbe widocznych satelitow, wspdtczyn-
nik HDOP, odlegtos¢ i predkosé. Po ana-
lizie zebranych danych Martina Zabic
z Center for Traffic and Transport Uni-
wersytetu Technicznego w Lyngby w
artykule pt. ,GPS-based Road Pricing”
dochodzi do wniosku, ze nawet powiek-
szenie liczby satelitéw nawigacyjnych

o te z nowych systeméw nie daje gwao-
rancji, ze pojazdy bedq przez nie ,wi-
dziane" w kazdym miejscu, przez 24 go-
dziny na dobe.

IVLLIN
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@ Grupa studen-
tow z Curtin Uni-
versity w Perth
(Australia) wraz
z dwoma wy-
ktadowcami

i rzema geode-
fami podgzata

z Newman do
Cape Keraudren
(Australia) $lada-
mi geodety Al-
freda W. Canninga, kiéry w 1906 roku
wytyczyt 1700-kilometrowq trase ogro-
dzenia stuzqcego jako zapora przeciw-
ko dzikim krélikom przedostajgcym sie
na feren zachodniej Australii. 16-dniowq
wyprawe pomiarowq zorganizowang
z okazji 100-lecia jego budowy spon-
sorowaty liczne firmy i instytucje. Zapiski

® Dr Tomas
Bayer z PrF

UK w Pradze

w artykule pt.
+Kartogarfic-
ké generaliza-
ce stavebnich
objektd pro-
stfednictvim

2D mnozino-
wych opera-
ci” przedstawia
problem generalizacji kartograficznej
budynkéw z wykorzystaniem zmodyfiko-
wanego algorytmu Weilera-Athertona.
Nalezy zaczq¢ od okreslenia prostokgta
o najmniejszej powierzchni, opisujgcego
wierzchotki generalizowanej budowli. Po-
fem jest juz z gorki.

Wie, 00

@ Frank van
Diggelen z Glo-
bal Locate Inc.
w artykule pt.
»GNSS Accu-
racy” odwolu-

ie sie do napi-
sanego przez
siebie osiem lat
wczesniej arty-
kutu (,GPS Accu-
racy”] i do senfencji Benjamina Disraela
(premiera WIk. Brytanii w latach 1874-
-80), ze ,klamstwa dzielg sie na: ktam-
stwa, bezczelne ktamstwa i statystyke”.
Autor powraca do problemu wykorzysty-
wania mefod statystycznych do okresla-
nia doktadnos$ci wyznaczania pozycii.
Jak wiadomo, stosujgc rézne metody
obliczeniowe, mozemy otrzymac rézne
wartosci dokfadnosci pozycji wyznaczo-
nych za pomocq GPS. Sredni i podwéj-
ny btad kwadratowy, CEP (Circular Error
Probable - promier okregu, wewnatrz
kiérego znajduije sie co najmniej 50%
wynikéw pomiaru pozycji) i SEP {Sphe-
rical Error Probable - promier sfery, we-
wnaqtrz kiérej znajduje sie co najmniej
50% wynikow), zeby wymieni¢ niekiore,
stosowane sq w zaleznosci od tego, co
analizujemy i co chcemy otrzyma¢ na
koncu. Diggelen pokazuje zaleznosci
miedzy tymi charakterystykami doktad-
nosciowymi.
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