Opracowanie Numerycznej Mapy Miasta Poznania metodq fotogrametryczng
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Wspotczesna gospodarka dziatajgca w warunkach rynkowych po-

trzebuje wszechstronnej, ale przede wszystkim aktualnej informa-

cji. Powoduje to koniecznos¢ szukania odpowiednich (szybkich

i tanich) metod pozyskiwania i utrzymywania aktualnych danych.

P rzed przystapieniem do opracowa-
nia planu zagospodarowania prze-
strzennego Poznania Miejska Pracow-
nia Urbanistyczna sprecyzowata wnio-
ski dotyczace zasobow mapowych mo-
gacych by¢ podstawa tworzenia tego

planu, a mianowicie stwierdzita, ze:

B istnieje potrzeba prowadzenia zestawu
map dla miasta Poznania (posiadane mapy
nie spetniaty wszystkich oczekiwan stuzb
miejskich);

m technologia sporzadzania i prowadze-
nia map powinna zapewnia¢ ich aktual-
nos¢ lub dawac mozliwo$¢ szybkiej aktu-

alizacji tresci w okre$lonych terminach.
W latach 1994-1995 w Zarzadzie Geode-
zji 1 Katastru Miejskiego GEOPOZ w ra-
mach prac zwiazanych z budowa kata-
stru miejskiego powstal projekt utworze-
nia systemu Map Miejskich Poznania. Za-
lozono, ze begda to trzy poziomy prezen-
tacji przy jednoczesnym przenikaniu in-
formacji na poszczegolnych poziomach.
Dla jednego z tych poziomdéw przyjeto
metodg pozyskiwania danych na podsta-
wie zdje¢ lotniczych. Duze bogactwo in-
formacji przestrzenno-geometrycznej, jak
rowniez duzy stopien automatyzacji prac
fotogrametrycznych powoduje, ze meto-
da ta wybierana jest coraz czgsciej,

Mapa Miejska Poznania, skala oryginatu 1:2000
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GE_‘O TECHNOLOGIE

T echnologia fotogrametryczna wyko-
rzystana zostala do opracowania nu-
merycznej Mapy Miejskiej Poznania
(warstwy sytuacyjno-wysokosciowej)
o zdefiniowanym poziomie prezentacji
bazy graficznej 1:2000. Jako dane wej-
Sciowe wykorzystano mapg zasadnicza
w skali 1:500, 1:1000 o réznym stopniu
aktualnosci i jednorodnosci materiatu (te-
reny przytaczone do miasta Poznania)
oraz mapy 1:2000 jako mapy pochodne,
a takze zdjgcia lotnicze.

Prace poprzedzono sporzadzeniem in-
strukcji Mapy Miejskiej Poznania 1:2000.
Zakres tresci dostosowano do lokalnego
zapotrzebowania Poznania na tego rodzaju
dane, a szczegdlnie jednostek miejskich

Brygida t.o$, kierownik pracowni fotogrametrii
w ZGiKM GEOPOZ Br. GEOPOZ

w takich dziedzinach, jak gospodarka
gruntami, planowanie przestrzenne, za-
rzadzanie infrastruktura branzowa, ochro-
na $rodowiska, wymiar podatku itp.
Mapg fotogrametryczna opracowano w po-
staci numerycznej oraz graficznej. Wyko-
rzystano w tym celu system GEO-MAP fir-
my Geosystem, ktdrego autorem jest mgr
inz. Waldemar Izdebski.

Poszczegolne etapy prac obejmowaty:
wykonanie zdjec lotniczych,
aerotriangulacjg,

stereodigitalizacje,

redakcje,

tworzenie DTM

oraz prezentacje i udostgpnianie wynikow
opracowania.

P roces tworzenia mapy fotograme -
trycznej zapoczatkowany zostat w li-
stopadzie 1994 roku. Wczesniej ekspe-
rymentalnie wykorzystano zdjgcia lotni-
cze obejmujace fragmenty miasta. Zdje-
cia te wykonane byly przez rézne kame-
ry: RC-5, RC-10 (Akademia Rolnicza

we Wroctawiui PPGK z Warszawy).
Przeznaczone one byly w swych pier-
wotnych zatozeniach do wykonania fo-
tomap w kroju sekcyjnym 1:2000 (cel —
fotointerpretacja). Dla wszystkich zdjeé
stosowano jednolita skalg ok. 1:6000.
Nie byly one jednak na etapie rejestracji
zabezpieczone w sygnalizowane punkty
osnowy polowej. Dlatego na pierwszym
doswiadczalnie opracowanym bloku
aerotriangulacji przebadana zostata przy-
datno$¢ identyfikacjii okreslenie pun-
ktéw osnowy na podstawie pierwory-
sow mapy zasadniczej 1:500. Uzyskane
wyniki wskazuja, ze takie podej$cie moz-
liwe jest jedynie na obszarach, na kto-
rych istnieje aktualna mapa zasadnicza.
W pozostatych przypadkach istnieje nie-
bezpieczenstwo btednej interpretacji,
a w efekcie ztego wyrownania bloku.
Ostatecznie przyjgto wige zasade wybo-
ru jako punktéw osnowy szczeg6ldw na-
turalnych (na podstawie efektu stereo-
skopowego), poprzez zaznaczenie na po-
wigkszeniach zdjec lotniczych oraz po-
miar w terenie metoda bezposrednia.
Takie postgpowanie gwarantuje dobra lo-
kalizacj¢ punktéw osnowy w bloku, ogra-
nicza ich liczbg do niezbgdnego minimum
oraz zapewnia odpowiednio$¢ wzajemna
punktu mierzonego na zdjgciach i w tere-
nie. Jednakze rozwiazanie to warunkowa-
1o ostatecznag doktadnos$¢ aerotriangulacji
jako wynikowa oraz mozliwosci interpre-
tacyjne wybranych szczegotow naturalnych
jako punktéw osnowy. Pomiar terenowy
takich punktow osnowy wymaga od ze-
spotu pomiarowego swiadomosci co do
ich przeznaczeniai mozliwosci pomiaru
na modelu fotogrametrycznym.
Obserwacje zdjec lotniczych dla potrzeb
aerotriangulacji wykonano na stecome-
trze Zeiss i byly one wspomagane pro-
gramem komputerowym ,,Nadzo6r”. Ob-
serwacje przetworzone zostaly za pomo-
ca pakietu ,,Bund” do wyréwnania osta-
tecznych wspodtrzednych punktow wy-
znaczonych metoda niezaleznych wia-
zek. Dodatkowo na podstawie okreslo-
nych elementdw orientacji zewngtrznej
generowane sa nastawy zdjeé dla po-
szczegoOlnych stereogramow, wspomaga-
jace proces wzajemnej orientacji zdjeé
na autografach analogowych wykorzy-
stywanych do prowadzenia procesu ste-
reodigitalizacji. Zastosowanie metody
niezaleznych zdjeé gwarantuje najwyz-
sza dokladno$¢ procesu aerotriangula-
cji. Ostateczna doktadnosé (wpasowa-
nia blokéw w polowa osnowg identyfi-
kowana) wyniosta:

m = +/-12 cm, m, =+/-11 cm.

Jukg drogq do SIP?

Miasto Poznan w sposéb konse-
kwentny realizuje od roku 1994 pra-
ce zmierzajgce do utworzenia sy-
stemu informacji przestrzennej. Po-
dejmowane dziatania majg swoje
umocowanie w dwoch uchwatach
Rady Miejskiej Poznania:

m CIII/602/94 z 19 kwietnia 1994
roku w sprawie ,tworzenia syste-
mu informacji przestrzennej ze
szczegolnym uwzglednieniem ka-
tastru miejskiego, jako elementu
zarzadzania miastem”,

m XLVII/319/11/96 z 15 pazdzier-
nika 1996 roku w sprawie ,two-
rzenia Mapy Miejskiej Poznania”.
W zakresie kompleksowej koncep-
cji systemu Poznan wspotpracuje
z firmg Computerland Poland S.A.
(Oddziat Poznan). Po wykonaniu
w latach ubiegtych analizy strate-
gicznej i funkcjonalnej oraz prze-
prowadzeniu procedury wyboru
srodowiska aplikacyjnego i sprze-
towego prace koncentrujg sie
obecnie na wdrazaniu dwoch pod-
stawowych elementéw systemu:
m aplikacji obstugi katastru miej-
skiego w zakresie ewidencji grun-
téw, budynkéw i lokali,

m aplikacji planowania prze-
strzennego w zakresie tworzenia
i przegladania miejscowych pla-
néw zagospodarowania prze-
strzennego.

Jednym z podstawowych warun-
kéw funkcjonowania systemu jest
mozliwos¢ prezentacji graficznej,
co pozwala na przedstawienie réz-
norodnych informacji i zjawisk
zwigzanych z procesami realizo-
wanymi przy zarzgdzaniu mia-
stem. Miasto Poznan jako jedno
z pierwszych w Polsce podjeto
dziatania w kierunku komplekso-
wego pozyskiwania informacji
o terenie technikami fotograme-
trycznymi. Efektem tych dziatan
jest utworzenie numerycznej ma-
py dla catego miasta. Przedsta-
wione opracowanie obrazuje prob-
lemy technologiczne i organizacyj-
ne tych prac.

Zespot ZGiKM GEOPOZ za opracowanie i wykona-
nie numerycznej mapy Poznania w grudniu ub.r.
otrzymal nagrode drugiego stopnia ministra spraw
wewngtrznych i administracji [GEODETA 1/98]

GEODETA 19

L]
MAGAZYN GEOINFORMACYINY nr 6 (37) CZERWIEC 1998



maju 1995 roku w Poznaniu po raz

pierwszy w Polsce wykonano nalot
fotogrametryczny z jednoczesna rejestracja
srodkéw rzutéw bloku zdje¢ lotniczych
dla celéw aerotriangulacji. Prace te prze-
prowadzito PPGK z Warszawy. Zdjgcia
panchromatyczne w skali 1:6250 dla po-
trzeb tworzenia numerycznej Mapy Miej-
skiej Poznania wykonane zostaty kamera
LMK 3000 zainstalowana w samolocie
Cessna TU 206G. Proces nalotu, jak imo-
menty rejestracji byty sterowane za pomo-
ca systemu nawigacyjnego CCNS4 zgod-
nie z wezesniej zaprogramowanymi para-
metrami. Do rejestracji srodkow rzutow
wykorzystano system CCNS AEROcon-
trol pozwalajacy na réznicowe wyznacze-
nie pozycji technika GPS wzgledem na-
ziemnej stacji zlokalizowanej na punkcie
osnowy geodezyjne;j.
Blok zdje¢ dla potrzeb wykonania mapy na
etapie rejestracji zostat zabezpieczony
w sygnalizowane punkty osnowy polowej
jedynie na jego obrzezu. Wewnatrz bloku
zostaty wykorzystane naturalne punkty
osnowy zastosowane do rozwigzania blo-
kéw wezesniej realizowanych na obszarze
miasta. Punkty te byly przenoszone ze zdjgé
archiwalnych. Przyczynito si¢ to do po-
waznego ograniczenia zakresu prac polo-
wych na tym etapie i zwiazanych z tym na-
ktadoéw. Takze pomiary punktéw sygnali-
zowanych osnowy polowej wykonane tech-
nika GPS przyczynily si¢ do zwigkszenia
efektywnosci prac oraz doktadnosci aero-
triangulacji.
Obserwacje zdjeé lotniczych dla potrzeb aero-
triangulacji ponownie wykonano na steco-
metrze Zeiss, wspomagajac je rowniez pro-
gramem komputerowym ,,Nadz6r”. Obser-
wacje przetworzono za pomoca pakietu
,Bund”. Calos¢ prac dla celéw produkceyj-
nych wykonano metoda tradycyjna, bez wy-
korzystania Srodkéw rzutéw. Otrzymano do-
ktadnos¢ wpasowania bloku w osnowe po-
lowa réwna: m = +/-7,3 cm, m = +/-3,2 cm.

j ednoczesnie na tym samym bloku zdjeé
przeprowadzono prace eksperymentalne
weryfikujace efektywnos¢ aerotriangulacji
z wykorzystaniem $rodkéw rzutéw okreslo-
nych technika GPS (ekspertyza wykonana
przez Politechnikg Warszawska). Uzyskano
bledy wpasowania w osnowg terenowa:

mp =+/-5,1 cm, mh =+/-2,1 cm.
Poréwnujac cytowane rezultaty, nalezy
stwierdzié, ze przeprowadzone ostatecznie
wyréwnania sa tej samej klasy doktadno-
$ciowej. Jednoczesnie przeprowadzone po-
réwnania wykazatly, ze zastosowanie do wy-
réwnania znanych srodkéw rzutéw pozwala
na wykrycie na punktach osnowy btedow
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potgrubych, co praktycznie nie jest mozliwe
przy ograniczonej osnowie w rozwiazaniu
tradycyjnym.

Wobec pozytywnych wnioskow otrzyma-
nych z prac eksperymentalnych nad wyko-
rzystaniem $rodkow rzutéw okreslonych
technika GPS dla poprawy efektywnosci
aerotriangulacji ustalono, ze cykliczne zdjg-
cia lotnicze do aktualizacji mapy fotogra-
metrycznej begda wykonywane jako nalot
celowany z rejestracja Srodkow rzutow, bez
punktéw osnowy terenowej. Powyzsze za-
stosowano juz w praktyce w maju 1997 ro-
ku. Majac do dyspozycji pokrycie calego
miasta zdjgciami lotniczymi z nalotu '95,
a co za tym idzie i aerotriangulacjg na cale
miasto, dokonano w ramach nadzoru tech-
nicznego kontroli aerotriangulacji wykona-
nych uprzednio blokéw (przed rokiem 95).
Dokonano pomiaru okoto 6-8 punktéw dla
typowych blokdw zdjec lotniczych. Lokali-
zacja tych punktéw uzgodniona byla na eta-
pie pomiaru punktéw osnowy polowej

1 wraz z nig pomierzona. Uzyskane odchyl-
ki okazaty si¢ zadowalajace. Potwierdzono
w ten sposob shusznosé dotychczasowego
postgpowania.

M apa utworzona zostata na podstawie
zdje¢ lotniczych pokrywajacych etapo-
wo miasto, na autografach analogowych wsro-
dowisku systemu informatycznego GEO-
-MAP. Do tego celu wykorzystano autogra-
fy: Topocart C oraz stereometrograf Wild
AS5. Wszystkie te instrumenty analogowe wy-
posazono w przetworniki analogowo-cyfro-
we, z ktérymi system GEO-MAP pracuje za
posrednictwem modutu pozyskiwania danych
fotogrametrycznych GEO-FOT.

Relacje przestrzenne zarejestrowane na zdjg-
ciach lotniczych sa okreslane poprzez two-
rzenie mapy wektorowej. Aby umozliwi¢
stereodigitalizacj¢, na podstawie pary zdjeé
wykonuje sig rekonstrukcjg modelu prze-
strzennego terenu na autografie, a nastgpnie
poprzez pomiar okresla si¢ lokalizacj¢ wy-
branych obiektdw w zewnetrznym ukladzie
odniesienia. Typowa procedura tworzenia
wielkoskalowej mapy zasadniczej metoda
stereodigitalizacji zdjec lotniczych, aw szcze-
go6lnosci sam proces streodigitalizacji, powi-
nien przebiegac na podstawie odczytanych
terenowo zdjec lotniczych.

Z uwagi na rodzaj opracowania mapy oraz
znaczne koszty terenowego odczytania
zdje¢ w charakteryzowanej technologii zre-
zygnowano z typowego dla map wielko-
skalowych procesu terenowego odczyta-
nia zdjec lotniczych. Opracowanie tresci
mapy wykonano droga fotointerpretacji
zdje¢ lotniczych oraz ich pomiaru na mo-
delu stereometrycznym.

“ a podkreslenie zastuguje tu fakt wyko-
rzystania istniejacych materiatow kar-
tograficznych jako elementu pomocnicze-
go przy fotointerpretacji. Biorac pod uwa-
ge zardwno sposob, jak i zakres ich wyko-
rzystania materiaty te zakwalifikowano do
dwoch grup:

1. mapg zasadnicza wskalach 1:500 1 1:1000,
ktéra pod wzgledem aktualnosci tresci spet-
niala wymagania stawiane opracowywanej
mapie, wykorzystano jako materiat podsta-
wowy przy stereodigitalizacji;

2. mapg zasadnicza wykazujaca duza nieak-
tualnos¢ tresci wykorzystano jako materiat
pomocniczy (pogladowy) przy stereodigita-
lizacji.

Generalnie zatozono, ze na obszarach, gdzie
wystepuje pierwsza grupa materiatéw karto-
graficznych, mapa wykonana na ich podsta-
wie nie wymaga wizji terenowych celem
kontroli makroskopowej. Stereodigitalizacja
odbywa si¢ tu na podstawie fotointerpretacji
modelu oraz wspomnianych materiatow ista-
nowi petny materiat dla wykonania prac re-
dakcyjnych.

W nieco odmienny sposdb odbywa sig ste-
reodigitalizacja na obszarach, gdzie wystg-
puje druga grupa materialéw kartograficz-
nych. Operator na stanowisku autograf-kom-
puter wykonuje proces stereodigitalizacji, kie-
rujac si¢ gtdwnie fotointerpretacja modelu
zdjeciowego, traktujac materiat kartograficz-
ny jako pogladowy. Nastgpnie dane uzyska-
ne w ten sposob podlegaja wyplotowaniu na
papierze, a otrzymany rysunek traktuje si¢
jako materiat roboczy do kontroli makro-
skopowej. Wizje terenowe stuza do elimina-
cji zbednej tresci mapy. Okazalo sig, ze tere-
ny o pokryciu mapowym o duzej nieaktual-
nosci tresci (skala 1:1000) stanowily nie-
wielki procent catosci obszaru miasta (ok.
12%), w zwiazku z czym wizji terenowych
byto niewiele, co w efekcie wptynelo na ob-
nizenie kosztow opracowania mapy.

harakteryzujac opracowanie mapy wspo-

mniec nalezy o sprawie okapéw budyn-
kéw. Poniewaz udokumentowanie stanu ist-
niejacego przeprowadza si¢ na ogot jedynie
na podstawie zdjec lotniczych, nalezy liczy¢
si¢ z pewnymi minimalnymi mankamenta-
mi takiego postgpowania. Jest to zdarzajaca
si¢ rejestracja budynkow po obrysie dachu
(a nie przyziemia) oraz minimalne braki tre-
$ci ze wzgledu na staba widoczno$¢ w nie-
ktdrych partiach obszaru, przestonigtych
gldwnie przez obiekty budowlane. Kwestig
okapdw rozwiazano przyjmujac dane do di-
gitalizacji z podktadéw mapowych map za-
sadniczych. W ten sam sposdb rozwiazano
takze kwestig braku tresci zpowodow stabej
widocznosci. Jednak postgpowanie takie jest



stuszne tylko wtedy, gdy opieramy si¢ na
aktualnych materiatach kartograficznych.
W przypadku materiatléw kartograficznych
mniej aktualnych nalezy wykona¢ pomiary
uzupehiajace.
Po zakonczeniu opracowania sytuacyjnego
bezposrednio na kazdym modelu opracowa-
no rzezbg terenu w postaci punktow wyso-
kosciowych zgodnie z instrukcja.
Nastgpna czynnoscia wykonang po stereodi-
gitalizacji byla redakcja polegajaca na wy-
konaniu opisdw tekstowych na mapie, prze-
suni¢ciu opisdw wysokosciowych, uzupet-
nieniu rysunku skarp itp. W wyniku analizy
(kontrola doktadnosci mapy) wspdtrzednych
pomierzonych iwyznaczonych z modelu
otrzymano: m = +/-17 cm, m =+/-15 cm.
Nadzdr techniczny obejmowat prawidlowosé
realizacji poszczegolnych proceséw, a mia-
nowicie:

wykonanie zdjec lotniczych,

realizacjg aerotriangulacji

oraz opracowanie mapy numeryczne;j.
W wigkszosci przypadkéw kontrola wyma-
gata przeprowadzenia pomiaréw bezposred-
nich, pozwalajacych na weryfikacj¢ opraco-
wania. Uzyskano wyniki potwierdzajace wy-
soka doktadnosé prowadzonych prac.

w scharakteryzowanej technologii
przedstawiono optymalny wariant
tworzenia numerycznej Mapy Miejskiej

w warstwie sytuacyjno-wysokosciowe;j.
Tworczy charakter opracowania dotyczy

gltéwnie doboru technologiii organizacji
procesu aerotriangulacji, jak i stereodigita-
lizacji, cow efekcie optymalizuje koszty
mapy. Ustalone wnioski dotyczace korzy-
Sci plynacych z procesu aerotriangulacji
z nalotu '95, zastosowano juz w praktyce

podczas nalotu w maju 1997 r. Najpierw
zweryfikowano sie¢ geodezyjng miasta Po-
znania poprzez pomiar satelitarny w syste-
mie GPS. Uzyskano wyniki wysokiej jako-
$ci, ustalajac, ze siec klasyczna miasta Po-
znania charakteryzuje si¢ wysokimi para-
metrami doktadno$ciowymi (btedy Srednie
pozycji wzglednej +/-2,5 cm — ekspertyza
wykonana przez Politechnikg¢ Warszawska).
Powstal wniosek, aby proces aerotriangula-
cji dla tworzenia tej mapy oparty byt na
sygnalizowanych punktach osnowy tereno-
wej, ktorych wspotrzedne nalezy wyznaczad
technikg GPS.

Ograniczenie liczby tych punktow mozna
osiagnac poprzez zastosowanie zwigkszone-
go pokrycia poprzecznego migdzy szerega-
mi lub bezposrednia rejestracj¢ Srodkow rzu-
tow technika GPS w czasie nalotu i uwzgled-
nienie tych obserwacji w procesie wyrdw-
nania bloku. Technika GPS stworzyta moz-
liwosci poprawy doktadnosci wyznaczania
punktdw osnowy polowej, a przede wszyst-
kim ograniczenia ich liczby. Liczba potrzeb-
nych punktéw osnowy terenowej moze by¢
zmniejszona ok. 8-10 razy i uzalezniona jest
od konfiguracji bloku.

Dla blokéw regularnych (zblizonych do pros-
tokata) wystarcza 4 punkty w naroznikach
bloku. Dla blokéw duzych wykorzystanie
techniki GPS do pomiaru osnowy zmniejsza
czasochtonno$¢ tych prac. Czynnik ten do-
datkowo (poza aspektem ekonomicznym)
warunkuje prawidlowosc ich przeprowadze-
nia, gdyz mozliwe staje si¢ wykonanie
wszystkich czynnosci terenowych (wyloze-
nie sygnalizacji, jej weryfikacja po nalocie
oraz pomiar) w czasie nie narazajacym osno-
wy polowej na zniszczenie przez osoby po-
stronne. Zastosowanie zdj¢¢ celowanych zre-

jestracja srodkow rzutéw technika GPS przy-
nosi oszczednosci rzedu 20-40% tacznych
kosztéw opracowania fotogrametrycznego
(w zaleznosci od konfiguracji bloku).

maju 1997 r. podczas wykonywania

zdje¢ dla celéw okresowe;j aktualiza-
cji mapy catkowicie zrezygnowano z pun-
ktow osnowy polowej. Obecna doktadnosé
wyznaczenia srodkéw rzutdw sposobem 16z-
nicowym GPS gwarantuje poprawna lokali-
zacj¢ obiektow wyznaczonych w  procesie
stereodigitalizacji zdjg¢ (rzgdu 5-10 cm), co
jest konkurencyjne w stosunku do pomia-
réw bezposrednich w terenie. Rozwiazanie
to jak dotad nie byto w naszym kraju stoso-
wane ze wzgledu na brak specjalistycznego
sprzgtu ibrak doswiadczen technologicz-
nych.
Nalezy zwroci¢ uwage na wykorzystanie
w procesie stereodigitalizacji materiatow kar-
tograficznych (mapa zasadnicza) dla opra-
cowania mapy numerycznej. Zastgpuje si¢
w ten sposob proces odczytania terenowego
zdje¢ lotniczych oraz generalnie eliminuje
pomiary uzupehiajace (oba procesy bardzo
kosztowne i rozciagnigte w czasie). Tylko ok.
12% obszaru miasta Poznania wymagato po-
miaréw uzupehiajacych, co wplynelo za-
sadniczo na zwiekszenie efektow ekonomicz-
nych wykonania tej mapy. Wrezultacie moz-
liwe byto wykonanie mapy numerycznej Po-
znania (warstwa sytuacyjno-wysokosciowa)
dla obszaru 290 km? przy naktadach finan-
sowych zdecydowanie nizszych, niz mialo-
by to miejsce przy wykonaniu tej mapy me-
toda klasyczna.
Niezaprzeczalnie zaletami tego przedsig-
wzigcia jest jednorodnosé, doktadnosc, ak-
tualnos¢, szybkosé i relatywnie niska cena
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Czterej
Swiatowi
liderzy

Sq
teraz

jednym

Spectra Precision jest obecnie nowa firma, ktorej na-
zwg nalezy kojarzy¢ z geodezja, oprogramowaniem
do projektowania, systemami nadzorowania maszyn,
niwelatorami i wszelkimi urzadzeniami laserowymi do
geodezji i budownictwa. JesteSmy w stanie zaoszcze-
dzi¢ Twoj czas ipieniadze dopasowujac kompletne
technologie pomiarowe do Twoich potrzeb.
Laczymy w jedno dos$wiadczenie i potencjat czte-
rech $wiatowych lideréw: Geotronics, Plus 3 Soft-
ware, Spectra-Phisics Laserplane oraz Quadriga
w jedno — Spectra Precision.
Przenie$ si¢ z nami w XXI wiek odwiedzajac nasza
strong internetowa www.spectra-precision.com lub
kontaktujac si¢ z naszym autoryzowanym dealerem:
Geotronics Krakow
o0s. Mistrzejowice 4/12
31-640 Krakow
tel. (0 12) 413-21-34
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ostatecznego produktu. Cechy te powodu-
ja, ze na calym $wiecie fotogrametria sta-
nowi podstawowa technologi¢ dla wyko-
nywania podktadéw mapowych, na ktérych
umieszczane s informacje interesujace in-
nych uzytkownikéw. Dodatkowo moze po-
wsta¢ duzo warstw tematycznych, ale pod-
stawa, do jakiej beda odniesione te tematy,
jest zawsze warstwa sytuacyjno-wysoko-
Sciowa mapy numerycznej powstata w wy-
niku kompleksowego opracowania fotogra-
metrycznego.

WZakresie zasobu pafistwowego wsrod
efektow wymiernych wdrozenia prac
wymieni¢ nalezy:

m skontrolowanie jakosci sieci klasycznej

osnowy miasta Poznania,

B oceng stanu aktualnosci zasobu mapo-

wego (mapy zasadniczej, mapy ewidencji

gruntow).

W zakresie budowy katastru miejskiego naj-
wazniejsze byto:

m staty projekt nalotu dla aktualizacji
mapy;

B wspdlpraca z innymi jednostkami miej-
skimi (jak np. Przedsigbiorstwo Energetyki
Cieplnej, Zarzad Drogi Mostow, Miejska
Pracownia Urbanistyczna) w zakresie wy-
miany danych w procesie tworzenia syste-
mu katastralnego;

m projekt Systemu Informacji Przestrzen-
nej Miasta Poznania (analiza funkcjonalna
SIP okreslita, ze numeryczna Mapa Miejska
Poznania stanie si¢ podstawa do prezentacji
graficznej zdefiniowanych w systemie na-
ktadek).

Sukces prezentowanego przedsigwzigcia
mozliwy byt dzigki klimatowi, jaki wytwo-
rzony zostal w Zarzadzie Geodezjii Kata-
stru Miejskiego GEOPOZ poprzez dobra
wspotpracg z Zarzadem Miasta. Ten wielo-
plaszczyznowy uktad zrealizowano dzigki
dbatosci dyrekcji ZGiKM GEOPOZ o §rod-
ki finansowe na ten cel oraz dzigki z rozu-
mieniu wagi problemu.

Autorzy opracowania w czasie prezentacji Mapy Miejskiej na spotkaniu ZO Wielkopolskiego

SGP w ZGiKM GEOPOZ, pazdziernik 1997 r.

®m zdobywanie doswiadczen w budowie ba-
zy zasobu miejskiego,

B mozliwos¢ wizji lokalnych poszczegol-
nych rejondéw miasta (mapa oraz zdjecia) dla
réznych potrzeb zwigzanych z gospodarka
gruntami,

B opracowania tematyczne (mapa form wia-
dania, mapa dla celéw podatku od nierucho-
mosci itp.),

m potwierdzenie potrzeby tworzenia kata-
stru po zapoznaniu si¢ przez Rade Miejska
z efektami dotychczasowych prac.

Wsrdd innych efektow znalazty sig:

®m okresowa aktualizacja mapy poprzez na-
lot celowany z pomiarem $rodkow rzutdw
technika GPS bez potrzeby zakladania i po-
miaru osnowy polowej,

Fotr. GEOPOZ

“ a zakonczenie nalezy wspomnie¢, ze
wykonanie tej mapy z uwagi na ograni-
czona liczbg sprzgtu fotogrametrycznego oraz
zatozony szybki termin realizacji przedsig-
wzigcia zostato czgsciowo zlecone (wramach
przetargu) firmie OPCOMES Spéitka z o.o.
— Warszawa. Wspolpraca ukladata sig bar-
dzo dobrze. Pozyskiwanie danych dla nu-
merycznej Mapy Miejskiej Poznania meto-
da fotogrametryczng pochtania znaczne za-
soby finansowe. Naktady te byty optymali-
zowane przez wlasciwy dobdr technologii
(w zakresie sprzgtu i oprogramowania) oraz
organizacji produkcji (nadzor). Przy decy-
zjach strategicznych wynikajacych z postg-
punaukowo-technicznego korzystano zeks-
pertyz wykonywanych przez PW. ]
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