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We wszystkich schematach aplikacyjnych UML z zakresu
infrastruktury informac;ji przestrzennej (IIP) jest fragment
| | dotyczacy tajemniczego ,Modelu Podstawowego”, ktéry za
kazdym razem tak samo sie nazywa, ale za kazdym ra-

! zem jest troche inny. Skad on si¢ wzial i do czego stuzy?
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Rys. 1. Diagram klas UML dla wstepnej
wersji proponowanego Ogdlnego Modelu
Geodezyjnego (OMG) opartego na FIG
CCDM (Lemmen i van Qosterom, 2006)

owszechnie wiadomo, ze podjeto de-

Zenon Parzyniski
cyzje dotyczaca losu w duzej czesci

P przestarzatych instrukcji i wytycz-
nych technicznych. Miaty

one zostac zastgpione roz- |Project Browser
porzadzeniami wlasciwe- fa] f4 B2 18 B (A~ - 4 @
go ministra lub Rady Mini- + g Model
stréw. W aktach tych mialy .
sie znalez¢ schematy aplika- « 5] GUGKK o
cyjne (modele) struktur baz a |_] «ApplicationSchemas» BT_ModelPodstawowy
danych w UML oraz sche- %‘g Dokument
Karto

Rys. 2. Sktad , Modelu Podsta-

wowego”
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maty aplikacyjne GML jako standardy
wymiany danych. I tak sie stato. Rozpo-
rzadzenia byly sukcesywnie wydawane
i w kazdym z nich znalazl si¢ zalacz-
nik ze schematem aplikacyjnym UML,
katalogiem obiektéw oraz schematem

%8 Obiekt przestrzenny

%3 Typy podstawowe
%5 Referencja pomiedzy obiektami IIP

1Ll

GML. Modele mialy by¢ zharmonizowa-
ne ze sobg, zintegrowane z normami ISO
serii 19100 oraz w pewnej czeéci mialy
spelnia¢ wymagania i zalecenia dyrek-
tywy INSPIRE (INSPIRE, 2007). I tak tez
sie stalo.

=1 o Model podstawowy
- od poczgtku do dzi$

W 2007 r. na konferen-
cji PTIP zostal wygloszony
referat dotyczacy koncep-
¢ji OMG - Ogédlnego Mode-
lu Geodezyjnego (Pachelski
iin., 2007), ktéry miat by¢
podstawg opracowywanych

m
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«DataType» «CodelList»
BT_Dokument DC_RodzajDokumentu
+ opis :CharacterString [0..1] + decyzja
+ rodzaj :DC_RodzajDokumentu + inny
+ status :DC_StatusDokumentuKod + orzeczenie
+ sygnatura :CharacterString [0..1] + rozporzadzenie
+ tytul :CharacterString + protokol
+ wydawca :CharacterString + uchwala
+ zasobSieciowy :Cl_OnlineResource [0..*] + umowa
«Voidable» + ustawa
+ data :Date +  wyciagZKW
+ zarzadzenie
+ zawiadomienie

«Enumeration»
DC_StatusDokumentuKod

obowiazujacy
nieobowiazujacy

Rys. 3. Model ,Dokument”

modeli odpowiadajacych poszczegdl-
nym instrukcjom technicznym. Z kolei
podstawg jego opracowania miata by¢
ewidencja gruntéw i budynkéw — EGiB
(rys. 1). To znaczy, ze w OMG bylyby
zdefiniowane gotowe do wykorzysty-
wania klasy, do ktérych odwotywano-
by sie przy budowie schematéw aplika-
cyjnych UML. Miato to doprowadzi¢ do
harmonizacji modeli. Koncepcja zosta-
la zaakceptowana w Gléwnym Urzedzie
Geodezji i Kartografii (GUGIK) i wdrozo-
na w zycie, ale nieco odmiennie. Obec-
nie prawie wszystkie rozporzadzenia juz
obowigzujg — akurat z wyjatkiem nowe-
lizaji przepisow o EGiB.

Modele zaczeto tworzy¢, poczyna-
jac od schematéw aplikacyjnych: dla
ewidencji miejscowosci, ulic i adreséw
(EMUIiA), dla zintegrowanego systemu
informacji o nieruchomosciach (ZSIN)
oraz dla panstwowego rejestru nazw
geograficznych (PRNG). W zwigzku
z tym OMG stat sig modelem podstawo-
wym (MP) i powstawal w trakcie two-
rzenia kolejnych modeli do kolejnych
projektéw kolejnych rozporzadzen. In-
nymi slowy, byly w nim umieszczane
klasy, ktére powstawaly przy okazji
prac nad konkretnymi modelami z bie-
zaco tworzonego rozporzadzenia i co do
ktérych byta pewnosé, ze w nastepnym
lub nastepnych modelach zaistnieje po-
trzeba ich wykorzystania. W efekcie ko-
lejne wersje MP ukazujace sie w publi-
kowanych rozporzadzeniach réznia sie
od siebie. Ale za kazdym razem wersja
MP opublikowana w danym rozporzg-
dzeniu byta tg wersja, do ktérej odwo-
Iywali$my sie w ,,glé6wnym” modelu da-
nego rozporzadzenia.

Okazalo sie tez, ze pojawil sie problem
z publikacja MP. Brak bylo delegacji usta-
wowej do opublikowania osobno takiego
tworu jak MP, wigc moglismy go tylko
publikowa¢ jako kolejne czesci w ra-
mach zatacznika z modelem UML. Pod-

jeliémy decyzje, ze bedziemy publikowaé
tylko te elementy z modelu podstawowe-
go, do ktérych byly odwotania w mode-
lu definiujgcym strukturg bazy danych
dla danego rozporzadzenia. Chcielismy
unikna¢ w ten sposéb zarzutéw, ze pu-
blikujemy w MP elementy (klasy), ktére
nigdzie nie sg wykorzystywane. I to sig
nam udalo, ale spotkalismy sie za to z za-
rzutem, ze w kazdym rozporzadzeniu
jest MP i ze za kazdym razem jest inny.

Schemat aplikacyjny modelu pod-
stawowego sklada sie z pieciu modeli
(rys. 2):

eDokument,

eKarto,

oTypy podstawowe,

eObiekt przestrzenny,

eReferencja pomiedzy obiektami ITP.

o Model ,Dokument”

Kazda zmiana, ktéra zostaje dokonana
w bazie danych, musi mie¢ jakas swojq
podstawe. W bardzo wielu przypadkach
(jesli nie w zdecydowanej wiekszosci)
funkcje te petnig r6znego rodzaju doku-
menty. I taki dokument bedacy podstawa
r6znego rodzaju dzialan jest zdefiniowa-
ny w modelu ,,Dokument” (rys. 3).

Model sktada sie z trzech klas. Klasg
definiujacg dokument jest klasa ,,BT
Dokument”. Pozostate dwie ,,DC_Ro-
dzajDokumentu” i ,,DC_StatusDoku-
mentuKod” stuza do zdefiniowania
typ6éw atrybutéw klasy ,,BT_Doku-
ment”. Wydaje mi sig, ze zbyt obszer-
nych wyjasnien ten model nie wymaga,
moze z dwoma wyjatkami:

e Atrybut ,,zasobSieciowy” jest typu
,CI_OnlineResource”. Jest to klasa zde-
finiowana w normie PN-EN ISO 19115
(przedrostki PN i EN przed ISO ozna-
czaja, ze dana norma zostala przyjeta
i stata sie norma polska oraz europej-
ska). Atrybut ten definiuje, jak w sfor-
malizowany spos6b podawac adres in-
ternetowy.

dla kazdego

patron techniczny

INTERGRAPH

e Atrybut ,data” jest typu ,Date”. Nad
nim znajduje sie nazwa stereotypu
«Voidable» (czyli sposobu rozszerzenia
informacji zapisanych w modelu). Ste-
reotyp ten dotyczy wszystkich atry-
butéw, ktére sa wymienione pod nim
i oznacza, ze w szczegblnych przypad-
kach atrybut ,data” moze zosta¢ niewy-
pelniony, chociaz ma licznosé 1 (licz-
no$¢ 1 jest przyjmowana standardowo,
wiec nie umieszcza sie jej w modelu).
Klasa ,Date” jest zdefiniowana w specy-
fikacji technicznej ISO/TS 19103 i opisu-
je sposéb zapisywania dat.

Pozostale atrybuty maja typ ,Charac-
terString”, ktéra to klasa tez jest zdefinio-
wana w specyfikacji 19103.

o Model ,Karto”

Idea przys$wiecajaca utworzeniu mode-
lu ,Karto” byto zamodelowanie bazy da-
nych dla edycji sekcji mapy. Gléwnie po
to, by kolejne etapy zapisa¢ oraz np. wy-
sta¢ w postaci GML. Pod klasg ,,BT Re-
ferencjaDoObiektu” kryja sie wszystkie
obiekty, ktére bedg mialy swojq repre-
zentacje graficzna. Kopie czesci zestawu
danych kazdego przedstawianego na ma-
pie obiektu ze zrédtowych baz danych
maja zosta¢ w bazie ,karto” zapisane.
Tym podstawowym zestawem informa-
¢ji (danych) sa: geometria, rodzaj obiek-
tu oraz opis, ktéry na mapie powinien
sig znalez¢. Geometria decyduje o ksztat-
cie i miejscu obiektu na mapie, a rodzaj
obiektu o typie znaku, ktéry nalezy uzy¢
do prezentacji kartograficzne;j.

Klasa ,KR_ObiektKarto” reprezentu-
je obiekty ,kartograficzne”, czyli kopie
obiektéw umieszczanych na mapie, ktére
moga podlegac redakcjii sa opisane atry-
butami niezbednymi do wlasciwej pre-
zentacji kartograficznej (mianownikSka-
li, kodKarto, etykieta itp.). Kazdy obiekt
moze posiadaé kilka odpowiadajacych
mu obiektéw , karto”.

Atrybut ,geometriaKarto” w liczbie
od 1 do wiele ma za zadanie przecho-
wywac geometrig obiektu, ktéra nie musi
odpowiada¢ doktadnie geometrii wyjs-
ciowej (skopiowanej ze zrédtowej bazy
danych). Obiekt moze by¢ po przeprowa-
dzonej generalizacji, jego poloZzenie moze
by¢ przesuniete (linia kolejowa i droga
biegnace obok siebie na mapie w skali
np. 1:25 000 nie beda na mapie usytu-
owane zgodnie z polozeniem w terenie).
Dla opisu tej geometrii mozna stworzy¢
zupelnie dowolny uktad odniesienia de-
finiowany dla danej sekcji mapy, np. by
wszystkie wspélrzedne (takze etykiet,
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«Union» . . «FeatureType»
BT_ReferencjaDoObiektu +obiektyReferencyjne +liniaWysKarto KR_LiniaWys
+ idlIP :BT_ldentyfikator 0.* 0.*[+ geometriaKarto :GM_Primitive [1..*]
+obiektPrzedstawiany + etykieta :KR_Etykieta [0..*]
+obiektPrzedstawiany 0.x + rodzajLinii :KR_RodzajLinii
+obiektKarto | 1. +pktWysKarto KI{:CRodjLis_lt-)? -~
«FeatureType» 0.1 «FeatureType» —rodzatint
KR_ObiektKarto KR_PktWys + warstwica
+
+ mianownikSkali :Integer + polozenie :DirectPosition + %r::caSkarpy
+ kodKarto :CharacterString [0..1] + etykieta :KR_Etykieta + liniaGrzbietu
+ geometriaKarto :GM_Primitive [1..%] + rodzajPkt :KR_RodzajPktu + liniaCieku
+ uwagi :CharacterString [0..1]
+ etykieta :KR_Etykieta [0..%] «DataType»
+ parametr :Real [0..%] KR_KrojPisma «CodeList»
+ warstwa :CharacterString [0..1] — KR_RodzajPktu
+ nazwaCzcionki :CharacterString -
+ wysCzcionki :Integer + pikieta
«DataType» + pogrubiona :Boolean + pktOsnowy
KR_Etykieta + kursywa :Boolean + rzednaArmatury
+ : i
+ tekst :CharacterString N Egli‘:rﬁiltzgaer.gozllean : LZZﬁnaDna
+ czcionka :KR_KrojPisma ) -
+ geometriakarto :GM_Primitive [1..*] *+ rzednaGory
+ odnosnik :KR_Odnosnik [0..1] «FeatureType» *+ rzednaDolu
KR_Opis + pllgwysgatturalny
+ pktWysSztuczny
«DataType» + ideisu :CharacterString
KR_Odnosnik + opis :CharacterStrlmlg [0..1]
+ czcionka :KR_KrojPisma [0..1]
+ polozenie :GM_Point [3] {ordered} + geometriaKarto :GM_Primitive [1..*]

Rys. 4. Model ,Karto”

odnoénikéw, opiséw) byly w jednym
ukladzie odniesienia.

Typy atrybutéw: Integer, Real, Boolean
sg zdefiniowane (podobnie jak Charac-
terString) w specyfikacji ISO/TS 19103.
Klasy: GM_Primitive, GM_Point i Direct-
Position pochodza z normy PN-EN ISO
19107 i opisujg geometrie. Na mapie mo-
ga jeszcze by¢ prezentowane punkty
(klasa , KR_PktWys”) i linie (klasa ,,KR _
LiniaWys”) opisujace wysokosci. Pozo-
state klasy definiuja typy atrybutéw.

o Model ,Typy podstawowe”

W modelu , Typy podstawowe” znaj-
dujag sie klasy stuzace gltéwnie do
okreélania typéw atrybutéw klas w in-
nych modelach i schematach. Kla-
sa ,,BT Identyfikator” (widoczna tez
na rys. 4 jako typ atrybutu) definiuje
strukture unikalnego identyfikatora.
Zgodnie z dyrektywg INSPIRE kazdy
obiekt (czyli np. kazde drzewo, kazdy
krzak, kazda kratka, studzienka czy
pikieta) umieszczony w bazie danych
przestrzennych powinien mie¢ uni-
kalny (na obszarze Unii Europejskiej)
identyfikator. Zapewnia to odpowied-
nia struktura identyfikatora:
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ePrzestrzen nazw (przestrzenNazw)
opisuje kraj, zasob i baze danych, w kto-
rej obiekt zostat zapisany (kraj — np. PL,
zas6b —np. PZGIK, czyli Panstwowy Za-
s6b Geodezyjny i Kartograficzny, baza
danych — np. PRG, czyli panstwowy re-
jestr granic). Przestrzen nazw moze wiec
wygladac¢ tak: PL.103.PZGiK.PRG. Licz-
ba pomiedzy inicjatami kraju a nazwag
zasobu odpowiada kolejnemu numerowi
nadawanemu przez GUGIK przy zglosze-
niu danego zbioru danych.

eLokalny identyfikator (lokalnyld)
— jest zbiorem cyfr i liter konstruowa-
nym dla kazdego obiektu przez tworce
danych i jego zadaniem jest pilnowanie,
by ten lokalny identyfikator byt unikalny
w obrebie danej bazy danych.

eldentyfikator wersji (wersjald) — stu-
zy do odréznienia poszczegdlnych wersji
danego obiektu (wszystkie wersje archi-
walne majg sie znajdowac¢ w archiwum,
a nie by¢ usuwane).

W trzeciej czesci prostokata repre-
zentujacego klase ,,BT Identyfikator”
znajduje sie ograniczenie — opisuje,
ktérych znakéw wolno uzywaé w po-
szczegblnych czesciach identyfikatora.
Wersja obiektu jest opisana przez klase

,BT CyklZycialnfo”. Klasa ,BT_Zbior”
opisuje zbiory danych, ktére nie zawie-
rajg danych przestrzennych, np. zdje-
cia, rysunki, opisy topograficzne czy
sprawozdania techniczne. ,BT Ope-
ratTechniczny” definiuje atrybuty
opisujace operat techniczny, a klasy
,BT UkladWys”i,BT UkladGeod” wy-
mieniajg uktady odniesienia: wysokos-
ciowe i geodezyjne (m.in. uktady 2D),
ktére byly i sa uzywane w Polsce. Nale-
7y zaznaczyc¢, ze uklady wysokosciowe
tez sa uktadami geodezyjnymi. Zostaly
one tu opisane inng klasg (,BT Uklad-
Wys”), bo majg inng definicje i inne
techniki pomiaru, a wszystkie pozo-
state uktady opisuje klasa ,BT Uklad-
Geod”.

I'wreszcie klasa ,,BT Baza”. Zaséb geo-
dezyjny i kartograficzny zostat podzie-
lony na bazy danych i kazda praca geo-
dezyjna bedzie sig odnosi¢ do jednej lub
kilku z tych baz. W, BT_Baza” sq wymie-
nione skréty nazw tych baz. Wiegkszosé
skrétow (jesli nie wszystkie) jest znana
i stosowana od lat. Tu pozwolg sobie wy-
jasni¢ tylko niektére z nich:

eBDOT500 — baza danych obiektow
topograficznych o szczegbtowosci i do-
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«DataType» «FeatureType» « Enumeration»
BT_ldentyfikator BT_OperatTech BT_Baza
+ lokalnyld :CharacterString + dataUtworzenia :Date EGIiB
+ przestrzenNazw :CharacterString + idOpracowania :CharacterString [1..%] GESUT
+ wersjald :CharacterString [0..1] + metadane :MD_Metadata BDNMT
constraints + odniesienieDoBazy :BT_Baza [1..*] BDOrto
{Dozwolone znakidla atrybutéw lokalnyld i + wykonawca :Cl_ResponsibleParty BDOT10k
+ zasiegRoboty :LinearRing BDOT500
przestrzenNazw} + zasobSieciowy :Cl_OnlineResource [0..*] BDSOG
+ zawartosc :BT_Zbior [1..%] BDZLiS
«DataType» «Voidable» EMUIA
BT_CyklZycialnfo + idZgloszenia :CharacterString PRG
+ Zzleceniodawca :Cl_ResponsibleParty PRNG
+ koniecWersjiObiektu :DateTime [0..1] PRPOG
+ poczatekWersjiObiektu :DateTime constraints RCiWN
{warunek na zasob sieciowy} BDOO
constraints
{Koniec wersji obiektu}
«DataType»
BT_Zbior
+ dataAktualizacji :Date [0..1] «CodeListy «CodeListy
+ dataUtworzenia :Date BT_UkladWys BT_UkladGeod
+ opis :CharacterString [0..1]
+ postacElektroniczna :Boolean «CodeListy + Kronsztadt60 + EUREF89
+ rozszerzenie :CharacterString [0.."] BT_RodzajElementu + Kronsztadt86 + ETRF2000
+ autor :Cl_ResponsibleParty [1..*] - + Kronsztadt2006 + ETRF2008
+ tytul :CharacterString + dowodylKopieDoreczen + Amsterdam55 + Pulkowo42
+ zasobSieciowy :Cl_OnlineResource [0..*] + dziennikPomiaru + Amsterdam2000 | [+ PUWP1992
+ rodzajZawartosci :BT_RodzajElementu [1..*]| | + inny + EUREF89 +  PUWP2000
- + protokol + ETRF2000 + PUWP1965
constraints + roboczaBazaDanych + ETRF2008 + PUWP1942
{warunek na postac elektroniczna} + sprawozdanieTechniczne| |+ Pulkowo42 + PUWPBG
{warunek na rozszerzenie} + szkicPomiarowy + EVRS2007 + UTM

Rys. 5. Model ,Typy podstawowe”

ktadnosci odpowiadajacej mapie zasad-
niczej w skali 1:500 (innymi stowy sg to
obiekty dawnej mapy zasadniczej, ktore
nie znalazly sie w innych bazach, takich
jak: EGiB, GESUT, PRG itp.);

¢BDSOG - baza danych szczegéto-
wych osnéw geodezyjnych;

eBDZLiS — baza danych zdje¢ lotni-
czych i satelitarnych;

ePRPOG - panstwowy rejestr podsta-
wowych osnéw geodezyjnych;

eBDOO - baza danych obiektéw ogdl-
nogeograficznych.

Klasy z norm ISO, ktére postuzyty do
definiowania typow atrybutéw w tym
modelu, a wczedniej nie wystapily:

eDateTime — specyfikacja ISO/TS
19103 - stuzy do zapisu daty i czasu;

eLinearRing — norma PN-EN ISO
19125-1 opisuje geometri¢ lamanej za-
mknietej;

o¢CI ResponsibleParty, MD_ Metada-
ta — norma PN-EN ISO 19115, pierw-
sza klasa opisuje dane osoby/instytu-
cji, a druga jest gtéwng klasg pakietu
metadanych.

o Modele ,Obiekt przestrzenny”
i ,Referencja pomiedzy obiektami IIP”

Mozna stwierdzic¢, ze ostatnie dwa
modele MP sg modelami gtéwnie in-
formacyjnymi, choc¢ nie tylko. Na rys. 6
jest przedstawiony model ,,Obiekt prze-
strzenny”. Fakt, ze obiekt przestrzen-
ny znajduje sie¢ w zbiorze danych prze-
strzennych, jest rzecza oczywista. Zbiér
danych jest opisany dwoma atrybutami:

identyfikatorem i metadanymi. Iden-
tyfikator, zgodnie z dyrektywag INSPI-
RE, maja mie¢ wszystkie elementy in-
frastruktury informacji przestrzennej,
a zbiér danych przestrzennych takim ele-
mentem infrastruktury jest. Metadane
musza, tez zgodnie z dyrektywa, zostac¢
utworzone przynajmniej dla kazdego
zbioru danych przestrzennych. Meta-
danymi mozna tez opisywac ustugi, po-
szczegoblne typy obiektow.

«FeatureType»

BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzenny

+ idlIP :BT_ldentyfikator

«FeatureType» <
BT_ObiektPrze strze nny
+obiekt 0.”
0.* +zbior
«FeatureType»

BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

+ idlIP :BT_Identyfikator
«Voidable»

+ metadane :MD_Metadata

Rys. 6. Model ,Obiekt przestrzenny”
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miany danych pomiedzy po-
szczegblnymi bazami da-
nych (a w zasadzie pomiedzy
aplikacjami, w ktérych te ba-

BT_ObiektPrzestrzenny
«Union» +obiekt
BT_Refere ncjaDoObiektu «FeatureType»
BT_ReferencyjnyObiektPrzestrzenny
+ idlIP :BT_ldentyfikator 1 - -
+ idlIP :BT_ldentyfikator

zy sg prowadzone). Pod po-
jeciem harmonizacji nalezy

rozumie¢ dziatania (tech-

Rys. 7. Model ,Referencja pomiedzy obiektami IIP”

W modelu obiekt przestrzenny jest
reprezentowany w szczatkowej for-
mie przez klase ,BT_ObiektPrzestrzen-
ny”. Szczatkowa forma wynika stad, ze
jest to reprezentacja dowolnego obiektu
(a wiec jednocze$nie wszystkich obiek-
tow), brak zatem w tej klasie atrybutow.
Od niej dziedziczy klasa ,, BT Referen-
cyjnyObiektPrzestrzenny”. Klasa ta jest
jednoczesnie poczatkiem definicji odwo-
lywania sie do innych modeli, innych
baz danych.

Narys. 7 s przedstawione dwie klasy.
Ta druga, ,BT_ReferencjaDoObiektu”,
jest gléwnie uzywana w modelach be-
dacych zalacznikami do rozporzadzen
opracowanych w GUGIiK. Pozwole so-
bie przytoczy¢ definicje klasy ,,BT Refe-
rencjaDoObiektu™ ,,typ wyboru pozwa-
lajacy na zdefiniowanie bezposredniej
(informacja o obiekcie zapisana bezpo-
$rednio w strukturze atrybutu definiuja-
cego odwotanie) lub posredniej (podanie
identyfiktora IIP obiektu) referencji do
instancji typu obiektu dostepnej w ra-
mach infrastruktury informac;ji prze-
strzennej (IIP)”.

Upraszczajac te definicje, mozna
stwierdzi¢, ze klasa umozliwia zapi-
sanie w bazie wybranych lub wszyst-
kich atrybutéw obiektu, do ktérego sie
odwolujemy, lub pozwala zapisa¢ tyl-

ko identyfikator, ktéry jednoznacznie
identyfikuje obiekt. Informacje o tym,
ktérymi danymi i ktérymi atrybutami
jesteSmy zainteresowani (w przypad-
ku, gdy nie interesujg nas wszystkie), s
podawane w katalogu obiektow. Kata-
log obiektéw (w zasadzie i zgodnie z za-
warto$cig powinien sig nazywac ,kata-
logiem typ6w obiektow”) jest modelem
zapisanym w postaci tabel. Kazda klasa
ma ,.swojg” tabele, w ktérej sg podane:
definicja klasy, atrybuty, relacje, ogra-
niczenia. Na rys. 8 jest przedstawiony
fragment katalogu obiektéw dla ma-
py zasadniczej (Rozporzadzenie MAC,
2013). W definicji relacji doktadnie wy-
szczegoblniono, jakiego rodzaju dane nas
interesujg i skad je wzia¢. Na rys. 9 jest
pokazana definicja atrybutu umieszczo-
na w oprogramowaniu Enterprise Archi-
tect, w ktérym model zostal wykonany,
ale na rysunku modelu nie ma miejsca
na umieszczanie definicji. Stad koniecz-
no$¢ zawarcia katalogu obiektéw w do-
kumentacji.

e Harmonizacja i inferoperacyjnosc

W dyrektywie INSPIRE duzy nacisk
ktadziony jest na kwestie zwigzane
z harmonizacjg i interoperacyjnos$cig
zbioréw i ustug danych przestrzennych.
Interoperacyjnos$c jest mozliwos$cig wy-

Klasa: MZ_OgolnyObiekt

Nazwa: Ogélny obiekt

Definicja:

Klasa bazowa:

Klasa, ktéra jest abstrakcyjng reprezentacjq dowolnego obiektu
umieszczanego na mapie zasadnicze;.

Stereotypy: «FeatureType»
Relacja:
Typ: Association
Rola: EGiB
Dziedzina: BT_ReferencjaDoObiektu
Licznos¢: 0.*
Definicja: Referencja do bazy danych EGiB (zgodnie z zat. nr 5, punkty

9-74) w zakresie:

- punktu 9, atrybuty pozyskane z klasy EGB_JEW: geometria,
identyfikator jednostki ewidencyjnej, nazwa wtasna,

- punktu 10, atrybuty pozyskane z klasy EGB_OBR: geometria,
identyfikator obrebu ewidencyjnego, nazwa wtasna,

- punktu 11, atrybuty pozyskane z klasy EGB_DZE: geometriq,
identyfikator dziatki ewidencyijne;,

Rys. 8. Fragment katalogu obiektéw dla mapy zasadnicze|
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niczne, prawne, organizacyj-
ne) zapewniajace wzajemnag
sp6jnos¢ zbioréw danych.

Pomyst z Ogélnym Modelem Geodezyj-
nym, ktéry w GUGIK stat sig Modelem
Podstawowym, mial pomdc w osiagnie-
ciu harmonizacji i interoperacyjnosci.
Jesli we wszystkich schematach apli-
kacyjnych bedacych zalgcznikami do
opublikowanych rozporzadzen wyko-
rzystane sg klasy z MP (BT _Identyfika-
tor, BT CyklZycialnfo, BT Dokument,
BT OperatTechniczny itp.), to powin-
nismy osiagnac wiekszy stopieii harmo-
nizacji schematéw aplikacyjnych UML,
a co za tym idzie, takze baz danych.
Podobnie bedzie z interoperacyjnosciag
—wszystkie dane we wszystkich bazach
obejmujace swoim zakresem MP beda
mogly by¢ wymieniane bez zadnych do-
datkowych staran.

o Co dalej?

Dlaczego wersja MP przedstawiona
w artykule nie jest ostateczna? 20 marca
2013 r. Polskie Towarzystwo Fotograme-
trii i Teledetekcji zorganizowalo w War-
szawie seminarium na temat: ,Wnioski
po roku obowigzywania rozporzadze-
nia w sprawie baz danych dotyczacych
zobrazowan lotniczych i satelitarnych
oraz ortofotomapy i numerycznego mo-
delu terenu” [patrz GEODETA 4/2013 —
red.]. Uwag do rozporzadzenia bylo sporo
i, co ciekawe, sami autorzy merytorycz-
nej czesci rozporzadzenia stwierdzili, ze
dzisiaj pewne elementy zapisaliby nie-
co inaczej. Najprawdopodobniej w przy-
padku kilku innych rozporzadzen ich
autorzy stwierdziliby to samo. Wszyst-
kie te uwagi i korekty moga wplynaé na
konieczno$¢ zmiany pewnych zapiséw
w MP. Nie chcemy rezygnowac z dotych-
czasowego sposobu tworzenia MP, czyli
ksztaltowania go w miare potrzeb, za-
miast przygotowania go zawczasu, bo
potem i tak najprawdopodobniej bytyby
potrzebne zmiany. Wazne, by nie doko-
nywac w tych zmianach rewolucji, by
polegaly one gtéwnie na dodawaniu no-
wych klas, a nie na zmianach w klasach
juz istniejacych.

Zmiany pewnie bedg — wymusi je zy-
cie, rozwdj narzedzi, zmieniajace sie po-
trzeby uzytkownikéw, rosnace apetyty
na coraz szerszy, zharmonizowany za-
kres informacji. Mozna rozwazy¢ np.,
czy nie zmieni¢ relacji do klasy BT Re-
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Rys. 9. Definicja atrybutu idlIP klasy ,BT_ReferencjaDoObiektu”

ferencjaDoObiektu na relacje do kon-
kretnych klas. Teraz sg juz zdefinio-
wane wszystkie klasy we wszystkich
modelach, mozna wiec np. w EMUiA
(ewidencja miejscowosci, ulic i adre-
séw) w modelu ,,Miejscowo$¢” zamiast
relacji pomiedzy klasami AD Miejsco-
wosc i BT _ReferencjaDoObiektu umies-
ci¢ relacje pomiedzy AD_Miejscowosc
a klasg NG_NazwaGeografRP z modelu
PRNG (panstwowy rejestr nazw geogra-
ficznych). Nalezy wyraznie zaznaczy¢,
ze to mogg by¢ modyfikacje wynikaja-
ce rowniez z doSwiadczenia oraz z te-
go, ze powstal juz caly zestaw nowych
rozporzadzen, ktére mozna oraz nalezy
doskonali¢ i ktére dajg pelny obraz re-
wolucji, jakiej jeste$my czescia. Opisana
powyzej zmiana modyfikuje i doskona-
li, ale powoduje tylko zapisanie w spo-
s6b bardziej wyrazny tego, co juz zostato
zapisane z wykorzystaniem klasy BT _
ReferencjaDoObiektu. Takie przypadki
i przyklady pewnie mozna byloby mno-
zy¢. Ale pamietac nalezy, ze jest to moz-
liwe, bo pojecie modelu podstawowego
i towarzyszaca mu filozofia chyba juz
na state zagoscity w polskim porzadku
prawnym. Mimo wielu uwag do rozpo-
rzadzen i modeli w nich zawartych — do
samej koncepcji modelu podstawowego
uwag nie ma.
drinz. Zenon Parzynski
pracownik Wydz. Geodezji i Kartogrdfii
Politechniki Warszawskiej oraz Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii,
jeden z twércéw schematéw UML
do rozporzqdzer z zakresu IIP
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